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OPIS KIERUNKU STUDIOW: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN

1. Ogélna charakterystyka kierunku studiow

Instytut: Politechniczny

Poziom ksztalcenia: studia | stopnia

Profil ksztalcenia: praktyczny

Obszar ksztalcenia: nauki techniczne

Forma studiow: stacjonarne i niestacjonarne

Czas trwania studiow i liczba ECTS wymagana do ukonczenia studiow

Studia stacjonarne i niestacjonarne na kierunku Mechanika i budowa maszyn trwaja 3,5 roku,
czyli prowadzone sa przez okres siedmiu semestrow, a liczba punktéw ECTS wymagana do
ukonczenia studiow wynosi 210.

Dziedziny nauki i dyscypliny naukowe, do ktérych odnosza si¢ zakladane efekty
ksztalcenia

Kierunek Mechanika i budowa maszyn jest interdyscyplinarng dziedzing obszaru nauk
technicznych, szczegdlnie w zakresie dyscyplin naukowych: mechanika, budowa
i eksploatacja maszyn oraz inzynieria produkc;ji.

Tytul zawodowy uzyskiwany przez absolwenta

Absolwent otrzymuje tytul zawodowy inzyniera. Celem ksztalcenia na kierunku Mechanika
1 Budowa Maszyn jest przygotowanie absolwentéw do samodzielnego formutowania,
analizowania oraz rozwigzywania problemow inzynierskich z zakresu projektowania,
wytwarzania oraz eksploatacji pojazdéw, maszyn i1 urzadzen poprzez polaczenie gruntownej
wiedzy z zakresu mechaniki, projektowania, konstruowania, technologii wytwarzania oraz
eksploatacji pojazdéow i maszyn z szerokim przygotowaniem w zakresie zarzadzania
eksploatacja pojazdow 1 maszyn roboczych, zarzadzania eksploatacja maszyn
w inzynierii produkcji, stosowania nowoczesnych metod komputerowych w inzynierii

mechanicznej.

Program studiow zapewnia przygotowanie wysoko wykwalifikowanych specjalistow
laczacych znajomos¢ technologii, organizacji produkeji 1 eksploatacji, nowoczesne metody
I techniki wytwarzania z wykorzystaniem wspomagania komputerowego, dedykowanego do
efektywnego sterowania procesami projektowania, wytwarzania i eksploatacji. Absolwenci

kierunku, posiadajac podstawy do prowadzenia projektow konstrukcyjnych, planowania



i projektowania systemow zarzadzania eksploatacja pojazdow, maszyn roboczych oraz
maszyn w inzynierii produkcji, stosowania nowoczesnych metod organizacji pracy moga by¢
zatrudniani w wielu sektorach przemystowych, a w szczegdlnosci w przemysle maszynowym
i w przemystach pokrewnych, w przedsiebiorstwach zajmujacych si¢ wytwarzaniem
i eksploatacja maszyn, w firmach projektowych, w przedsi¢gbiorstwach transportowych,
w jednostkach zajmujacych si¢ diagnostyka pojazdow mechanicznych. Absolwenci sa dobrze

przygotowani do podjecia studidéw II stopnia.

Zwiazek Kierunku studiow ze strategia rozwoju oraz misja PWSZ im. Stanislawa

Staszica w Pile

Strategia 1 misja PWSZ w Pile zostaly okreslone uchwala Senatu w dokumencie
zatytulowanym ,,Strategia Rozwoju Panstwowej Wyzszej Szkoty Zawodowej im. Stanistawa
Staszica w Pile na lata 2015 — 2025”, z dnia 18 grudnia 2014 roku. Cel strategiczny Uczelni

zostal sformutowany nastepujaco:

1. Wysoka jakos$¢ ksztatcenia.
2. Badania naukowe dla inteligentnego 1 zrbwnowazonego rozwoju.

3. Kreowanie innowacyjnosci péinocnej Wielkopolski - relacje z otoczeniem.

Integralng cze¢scig strategii rozwoju jest misja Uczelni:

wSwiadomi rosngcych potrzeb edukacyjnych, innowacyjnych, badawczo-rozwojowych
i spoleczno-kulturowych w powiqzaniu z wysokq jakosciq ksztalcenia dla gospodarki
i inteligentnego rozwoju w dynamicznie rozwijajgcym si¢ globalnym spoleczenstwie
informacyjnym, uczynimy wszystko, aby Panstwowa Wyisza Szkola Zawodowa im.
Stanistawa Staszica w Pile, bedgc najwigkszg uczelnig w subregionie pilskim, zgodnie ze
stowami jej patrona ,,By¢ narodowi uiytecznym”, poprzez bogatq iréinorodng oferte
edukacyjng, dostosowanqg do obecnych i przyszlych potrzeb lokalnego i regionalnego rynku

pracy oraz do oczekiwan pracodawcow stala si¢ emanacjg relacji nauka —biznes.”

Spetnianie misji Uczelni, przektadajacej si¢ na zapewnienie najwyzszej jakosci ksztaltcenia,
pracy naukowej i wychowawczej oraz czynne uczestnictwo w tworzeniu europejskiej
przestrzeni edukacyjnej i badawczej stanowi dla catej spotecznosci Uczelni powinnos¢
I zaszczytne wyzwanie. Strategia rozwoju zaktada ksztatcenie dla przyszlosci, co oznacza

konieczno$¢ wzmacniania umiejetnosci analizy, syntezy, rozwijania talentow innowacyjnych



I przedsigbiorczosci, tworzenia instrumentéw przeptywu do instytutow informacji
o potrzebach kadrowych firm, przektadajace si¢ na ksztaltowanie odpowiedniej oferty

edukacyjne;j.

Uczenie postaw kreatywnej przedsiebiorczosci studentow w aspekcie adaptacji do aktualnego
stanu rynku pracy. Budowanie relacji z otoczeniem po przez ocenianie kierunkoéw studiow
I specjalnosci zawodowych z punktu widzenia potrzeb gospodarczych, spotecznych

1 naukowych miasta Pity i subregionu pilskiego.

Strategia rozwoju Uczelni jest w sposob ciggly monitorowana przez stosownag komisje
senackg, a wyniki monitoringu w formie obszernego raportu corocznie przyjmowane sg

uchwatg Senatu.

Misja, wizja, cele strategiczne i operacyjne strategii rozwoju Uczelni oraz rezultaty jej
monitoringu wskazaly konieczno$¢ rozwijania ksztalcenia inzynierskiego w odpowiedzi na
rozpoznawane i definiowane potrzeby lokalnej i regionalnej gospodarki, co przetozyto si¢ na
ciggly rozwdj tych kierunkéw ksztalcenia. Aktualnie Uczelnia ksztaltci studentéw na czterech

kierunkach politechnicznych. Jednym z tych kierunkéw jest Mechanika i Budowa maszyn.

Kierunek Mechanika i Budowa Maszyn w Instytucie Politechnicznym Panstwowej Wyzszej
Szkoty Zawodowej im. Stanistawa Staszica w Pile ksztatci inzynieréw przede wszystkim pod
potrzeby zaspokojenia potrzeb lokalnych i regionalnych pracodawcéw. Kandydaci na studia
inzynierskie wywodza si¢ w duzej czgsci z ubogich rodzin z terendow popegeerowskich,
ktérych nie sta¢ na studia w duzych osrodkach akademickich. Ukoficzenie studidéw na
kierunku Mechanika 1 Budowa maszyn jest dla tej] mlodziezy szansg na kreowanie wiasnej
kariery zawodowej, poniewaz ten kierunek ksztalcenia integruje w sobie wiele zagadnien
z obszaru budowy i eksploatacji pojazdow i maszyn roboczych, eksploatacji pojazdéw
i maszyn, diagnostyki technicznej, elektrotechniki i elektroniki samochodowej, zarzadzania
eksploatacja obiektow technicznych, ekonomiki, a takze wielu sktadowych elementéw
procesu ksztalcenia realizowanych od wielu lat w Instytucie Politechnicznym. Na wyzszych
uczelniach technicznych lezacych najblizej Pity, tj. w Politechnice Poznanskiej
I w Uniwersytecie Technologiczno — Przyrodniczym w Bydgoszczy prowadzone sa kierunki
studiow zwigzane z eksploatacja i inzynieria mechaniczng, ktore ciesza si¢ duzym
zainteresowaniem mtodziezy. Uczelnie te sg oddalone od Pity o okoto 100 km, co oznacza to,

ze kierunek Mechanika i Budowa Maszyn nie tylko nie stanowi konkurencji dla studiow



inzynierskich w tych uczelniach akademickich, lecz umozliwia swoim absolwentom
podejmowanie studiow Il stopnia w tych uczelniach. Przed branzg przemystu maszynowego
i samochodowego w Polsce stoja wazne wyzwania i zadania gospodarcze, obejmujace migdzy
innymi  rozwdj i utrzymaniec pojazdow i maszyn roboczych na wysokim poziomie
technicznym, organizacje i przebudowg istniejacych stacji obstugowo - naprawczych,
poprawe¢ zarzadzania eksploatacjg pojazdow i maszyn, podniesienie bezpieczenstwa ruchu
drogowego, bezpieczenstwa pracy i ochrony $rodowiska i wiele innych. Oznacza to, ze dla
absolwentow Kierunku Mechanika i Budowa Maszyn jest i bedzie duze zapotrzebowanie

w stale rozwijajacej si¢ gospodarce regionu i kraju, przektadajace si¢ na atrakcyjne miejsca
pracy.

Udzial interesariuszy wewnetrznych i zewnetrznych w procesie ustalania koncepcji

ksztalcenia

Ciaglego monitorowania koncepcji ksztatcenia oraz efektow ksztalcenia na kierunku
Mechanika i Budowa Maszyn zostalo uwzglednione przez interesariuszy w: Ksigga procesow
Wewngtrznego Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztalcenia — Raport z okresowego

przegladu , oceny i doskonalenia programu ksztalcenia.

Nazwy specjalnosci:
1. Pojazdy i maszyny robocze,
2. Metody komputerowe w inzynierii mechanicznej,

3. Inzynieria produkc;ji.

2. Warunki rekrutacji na studia

Wymagania wstepne (oczekiwane kompetencje kandydata):
e posiadanie wyksztatcenia ponadgimnazjalnego 1 zdanie egzaminu dojrzatosci,

e che¢ poszerzania wiedzy z obszaru nauk technicznych.
Zasady rekrutacji

Siedmiosemestralne studia | stopnia na kierunku Mechanika i Budowa Maszyn adresowane sa
do osob, ktore ukonczyly szkote ponadgimnazjalng oraz zdaty egzamin dojrzatosci. Studia

prowadzone sg w trybie stacjonarnym i niestacjonarnym. Zasady rekrutacji obowigzujace na



kierunku Mechanika i Budowa Maszyn okresla uchwata Senatu, ktéra zgodnie z art. 169 ust.

2 z dnia 27 lipca 2005r. Prawo o szkolnictwie wyzszym podawana jest do wiadomosci

publicznej nie p6zniej niz do dnia 31 maja roku poprzedzajacego rok akademicki, ktorego

uchwata dotyczy. Uchwata okres§la warunki i tryb rekrutacji.

Warunkiem dopuszczenia do postepowania kwalifikacyjnego kandydatow jest:

1)
2)

zarejestrowanie si¢ w systemie Internetowej Rejestracji Kandydatow,
ztozenie w terminie kompletu dokumentow, w tym $§wiadectwa dojrzatosci wydanego

zgodnie z obowigzujgcymi przepisami w tym zakresie.

Od kandydatow na studia, w procesie rekrutacji, wymagana jest nastepujaca dokumentacja:

1)
2)
3)
4)
5)
6)

7)
8)

9)

podanie o przyjecie na I rok studiow na ustalonym formularzu,

oryginat lub odpis §wiadectwa dojrzatosci,

swiadectwo ukonczenia szkoty S$redniej/ponadgimnazjalnej (oryginat lub kopia
potwierdzona przez szkotg),

zaswiadczenie lekarskie wystawione przez lekarza medycyny pracy stwierdzajace
brak przeciwwskazan do studiow na obranym kierunku — Instytut Politechniczny,
kserokopia dowodu osobistego po$wiadczona notarialnie lub przez pracownika
sekretariatu wlasciwego Instytutu PWSZ im. Stanistawa Staszica w Pile.

trzy fotografie o wymiarach 35 x 45 mm bez nakrycia glowy, na jasnym tle,

dowdd opfaty rekrutacyjne;,

o$wiadczenie o spelianiu warunkéw do podjecia 1 kontynuowania studidw bez
wnoszenia optat, o ktorym mowa w art. 170 a ust. 9 ustawy z dnia 27 lipca 2005 r.
Prawo o szkolnictwie wyzszym (Dz. U. Nr 164, poz. 1365 z pdzn. zm.) w przypadku
kandydata na studia stacjonarne,

w przypadku kandydatow konczacych zagraniczne szkoly $rednie/ponadgimnazjalne
(pozniejszy termin wydawania $wiadectw) kandydat moze ztozy¢ stosowne
zaswiadczenie dot. $wiadectwa dojrzatosci. W przypadku przyjecia na studia, student
zobowigzany jest w terminie 14 dni od otrzymania decyzji lub najpdzniej do 15
wrzesnia dostarczy¢ oryginat swiadectwa dojrzatosci pod rygorem skreslenia z listy

przyjetych na studia,

10) oryginal dokumentu potwierdzajacego udziat w finale olimpiady przedmiotowe;.



Postgpowanie kwalifikacyjne na kierunku Mechanika i Budowa Maszyn obejmuje: konkurs
swiadectw, ktory obejmuje oceny na $wiadectwie dojrzatosci z nastgpujacych przedmiotow:
matematyka, fizyka lub chemia. O przyjeciu na Irok studiow stacjonarnych i
niestacjonarnych decyduje miejsce kandydata na liscie rankingowej, ustalane na podstawie
sumy punktow uzyskanych podczas postgpowania kwalifikacyjnego, w ramach ustalonego

limitu przyje¢ na dany kierunek.

3. Program Ksztalcenia

Ogolne informacje zwigzane z programem ksztalcenia (ogélne cele ksztalcenia oraz
mozliwosci zatrudnienia, typowe miejsca pracy i mozliwos¢ kontynuacji ksztalcenia

przez absolwentow).

Na kierunku Mechanika i Budowa Maszyn w Instytucie Politechnicznym Panstwowej
Wyzszej Szkoty Zawodowej im. Stanistawa Staszica w Pile przyjeto catkowita liczbe godzin
réznych form zajg¢ dydaktycznych wynoszaca 2490 na studiach stacjonarnych oraz 1898 na
studiach niestacjonarnych. Studia zawodowe na kierunku Mechanika i Budowa Maszyn
trwaja siedem semestrow 1 obejmuja zajecia dydaktyczne (wyktady, ¢wiczenia i seminaria).
Laczny czas trwania praktyk zawodowych wynosi 480 godzin. Praktyki zawodowe beda si¢
odbywaé glownie w przedsigbiorstwach produkcyjnych i ustugowych, zajmujacych sig
w praktyce eksploatacja pojazdow i maszyn, z ktorymi Uczelnia ma podpisane porozumienia
o wspolpracy. W kazdym roku studiow student musi uzyska¢ 60 punktow ECTS. Potozono
duzy nacisk na dobre przygotowanie studentdow do zawodu inzyniera w okreslonej
specjalnosci na kierunku Mechanika i Budowa Maszyn, zarowno od strony uzyskanej wiedzy
teoretycznej jak 1 praktycznej. Program studiow uwzglednia wymagania okres$lone
w rozporzadzeniu Ministra Nauki 1 Szkolnictwa Wyzszego
z dnia 2 listopada 2011 r. w sprawie Krajowych Ram Kwalifikacji dla Szkolnictwa
Wyzszego. Studia konczg si¢ ztozeniem pracy dyplomowej — inzynierskiej w formie pisemnej

i zdaniem egzaminu dyplomowego.

Absolwent kierunku Mechanika i Budowa Maszyn:
1. Posiada wyksztalcenie obejmujace wiedze¢ w zakresie: nauk matematyczno —
fizycznych, ogoélnotechnicznych, mechaniki, wytrzymatosci materiatow, konstrukcji
maszyn, materialdéw, technologii, organizacji 1 zarzadzania eksploatacjg pojazdow

i maszyn, ekonomiki eksploatacji obiektow technicznych oraz podstawowe



przygotowanie do pracy z nowoczesnymi S$rodkami, metodami 1 narz¢dziami
informatyki we wszystkich sferach procesu projektowania i eksploatacji maszyn.

2. Posiada wiedze¢ z zakresu funkcjonowania nowoczesnego zarzadzania eksploatacja
pojazdow imaszyn roboczych w systemach produkcyjnych, a w szczegdlnosci:
pojazdoéw 1 maszyn roboczych, metod komputerowych w inzynierii mechanicznej,
inzynierig produkc;ji.

3. Charakteryzuje si¢ umiejetnoscig kierowania zespotami ludzkimi oraz korzystania
i aczenia wiedzy z roznych dziedzin nauki.

4. Posiada wiedz¢ w zakresie optymalizacji poszczegdlnych skladowych procesu
zarzadzania oraz efektywnego przygotowania realizacji zadan produkcyjnych
i technicznych.

5. Jest przygotowany do pracy w jednostkach eksploatujacych pojazdy i maszyny
robocze, w zaktadach obstugowo — naprawczych pojazdéow, w jednostkach
organizacyjnych  sluzb  utrzymania ruchu obiektow  technicznych  oraz
przedsiebiorstwach produkcyjnych.

6. Jest przygotowany do pelnienia wszystkich funkcji inzynierskich w branzy
motoryzacyjnej oraz eksploatacyjnej pojazdow 1 maszyn, tak ogoélnych jak
i specjalistycznych.

7. Posiada wystarczajagcg wiedze ogolna i inzynierskg do projektowania proceséw
produkcyjnych i eksploatacyjnych pojazdéw 1 maszyn oraz posiada wiedze
pozwalajacg samodzielnie kierowaé firmg produkcyjng lub obstugowo - naprawcza
pojazdow i maszyn.

8. Posiada znajomos¢ jezyka obcego na poziomie bieglosci B2 Europejskiego Systemu
Opisu Ksztalcenia Jezykowego Rady Europy oraz posiada umiejetno$¢ postugiwania
si¢ jezykiem specjalistycznym z zakresu kierunku ksztatcenia.

9. Jest $wiadomy odpowiedzialnosci etycznej i spolecznej zwigzanej z wykonywaniem

szeroko rozumianego zawodu inzyniera.

4. Sumaryczne wskazniki ilosciowe charakteryzujace program studiow

1 Liczba punktow ECTS, ktora student powinien uzyska¢ na zajeciach

) . . - - 187
wymagajacych bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich

Liczba punktow ECTS, ktérg student powinien uzyska¢ w ramach zaje¢ z
9 zakresu nauk podstawowych, do ktoérych odnosza si¢ efekty ksztalcenia dla
okreslonego kierunku, poziomu
1 profilu ksztatcenia

141




3 Liczba punktow ECTS, ktérg student powinien uzyska¢ w ramach zaje¢ o 119
charakterze praktycznym, takich jak zajecia laboratoryjne i projektowe

4 Liczba punktéw ECTS, ktore student uzyskuje realizujgc moduty ksztalcenia 75
podlegajace wyborowi (co najmniej 30%)

5. | Liczba punktow ECTS za zajecia z wychowania fizycznego 0

6 Minimalna liczba punktéw ECTS, ktorg student powinien uzyska¢ w ramach 3
zaje¢ ogolnouczelnianych lub na innym kierunku studiow

5. Wymiar, zasady i forma odbywania praktyk

Kluczowym elementem ksztalcenia w Panstwowej Wyzszej Szkole Zawodowej
im. Stanislawa Staszica w Pile sg praktyki zawodowe, ktore stanowig integralng czes¢ planu
studiow 1 dotycza studentow studiow stacjonarnych jak i niestacjonarnych. Praktyki
zawodowe na kierunku Mechanika i Budowa Maszyn oraz na specjalno$ciach: Pojazdy
i maszyny robocze, Metody komputerowe w inzynierii mechanicznej i Inzynieria produkcji,
sg realizowane zgodnie z planem studiow, tzn. po Il roku — 4 tygodnie oraz po Il roku —

8 tygodni. Dotyczg one studentow studiéw stacjonarnych i niestacjonarnych.

Organizacja praktyk zajmuje si¢ Studium Praktyk, natomiast nadzor nad praktykami sprawuja

Opiekunowie Praktyk powotani przez Rektora.

Praktyki zawodowe dla studentow specjalnosci: Pojazdy i maszyny robocze, Metody
komputerowe w inzynierii mechanicznej oraz Inzynieria produkcji, odbywaja si¢ w réznego
typu firmach prywatnych i panstwowych: przedsiebiorstwach produkcyjnych, zaktadach
komunikacyjnych i transportowych, firmach branzy motoryzacyjnej, takich jak MZK, PKS.
Studenci na praktyki sg kierowani przez Studium Praktyk, przy czym majg mozliwo$¢
znalezienia sobie miejsca odbywania praktyki, zgodnie ze studiowanym kierunkiem
| specjalnoscig, na ktore otrzymywali skierowanie ze Studium Praktyk. Taki sposob

organizacji praktyk umozliwi studentom wigkszg mobilno$¢ na rynku pracy.

Nowoczesnos¢ infrastruktury technicznej 1 procesow zarzadzania tych zakladéw pracy
gwarantuje  ksztalcenie przyszlych kadr inzynierskich 0 odpowiednio wysokich
kwalifikacjach. Z wcze$niejszych do$§wiadczen Instytutu Politechnicznego w tym zakresie
wynika, ze znaczna cz¢$¢ studentéw po odbyciu praktyki podejmuje zatrudnienie w zaktadach

pracy, w ktoérych wczesniej odbywali praktyki.

10



Cele, ktore zaktada si¢ przed praktykami zawodowymi to:

a)

b)

f)

9)

h)

przygotowanie studentoéw do praktycznego wykonywania zawodu w danym kierunku
lub kierunku i specjalnosci,

W czasie praktyki studenci bedg realizowaé zadania z zakresu organizacji procesu
eksploatacji pojazdéw i maszyn roboczych, oceny stanu technicznego pojazddéw oraz
procesow ich obstugiwania 1 naprawy oraz wykonuja zadania zwigzane
z informatycznym wspomaganiem procesoOw zarzadzania ecksploatacja pojazdow
I maszyn w zaktadach pracy,

zdobywanie do$wiadczen w samodzielnym i zespotowym wykonywaniu obowigzkoéw
zawodowych — wdrazanie do kreatywnosci zawodowej,

poznawanie $rodowiska zawodowego, radzenie sobie w trudnych sytuacjach oraz
rozwigzywanie realnych problemow i konfliktéw zawodowych,

ksztattowanie wysokiej kultury zawodowej i organizacji pracy, odpowiadajacej
wspotczesnym tendencjom w gospodarce,

praktyczna weryfikacja wiedzy merytorycznej i umiejetnosci zawodowych zdobytych
w Panstwowej Wyzszej Szkole Zawodowej im Stanistawa Staszica w Pile,
uswiadamianie znaczenia kreatywnej postawy w procesie edukacyjnym oraz
wzmacnianie motywacji do pracy zawodowej, poprzez doskonalenie kompetencji
zawodowych i osobistych,

zbieranie materiatdéw do zrealizowania pracy dyplomowej — za zgoda witadz zaktadow.

6. Zasady prowadzenia procesu dyplomowania, w tym egzaminu dyplomowego

1.

Terminy egzaminow ustala Dyrektor Instytutu lub jego zastepca po konsultacji
z nauczycielami akademickimi prowadzacymi okreslone seminaria dyplomowe.
Egzamin dyplomowy jest egzaminem ustnym.

Student na egzaminie otrzymuje minimum 3 pytania:

pierwsze pytanie student otrzymuje z zakresu kierunku studidéw z listy pytan
zweryfikowanych przez Dyrektora Instytutu,

drugie pytanie zadaje recenzent, winno ono nawigzywac¢ do tresci pracy (W tym
metodyki pracy lub jej wynikow),

trzecie pytanie zadaje promotor, winno ono nawigzywa¢ do tematyki danej
specjalnosci studiow,

w razie watpliwosci, co do oceny egzaminu dyplomowego komisja moze zadac

dodatkowe pytanie.
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4. Ogloszenie wynikow egzaminu nastepuje w dniu egzaminu, wedlug procedury

przyjetej kazdorazowo przez komisje.

7. Dodatkowe informacje

1. Wyniki monitorowania Kkariery zawodowej absolwentow: anonimowa oraz
dobrowolna ankieta skierowana do absolwentow — projekt realizowany przez Biuro
Karier Uczelni.

2. Wykorzystanie wzorcow miedzynarodowych: zgodno$¢ Krajowych Ram
Kwalifikacji ze standardami mig¢dzynarodowymi ,,Benchmark Statements” WCPT
oraz ,,The Competence” ENPHE

3. Infrastruktura zapewniajaca prawidlowa realizacje celéw ksztalcenia: Baza
materialna Instytutu Politechnicznego PWSZ w Pile, w tym Zakladu Inzynierii
Mechanicznej, zlokalizowana jest i znajduje si¢ w bezposredniej dyspozycji zespotow
organizacyjnych. Ze wzgledu na zainteresowania i specyfike realizowanej tematyki
badan, posiadane wyposazeniec badawcze odzwierciedla problematyke zainteresowan
pracownikow Instytutu Politechnicznego, ktéra w pelni odpowiada potrzebom
kierunku Mechanika i Budowa Maszyn. Instytut dysponuje pomieszczeniami
badawczymi i dydaktycznymi umozliwiajacymi na dobrym poziomie realizacje zadan
przede wszystkim dydaktycznych, ale réwniez naukowo — badawczych. Baze
laboratoryjna, organizacyjnie wchodzaca w sktad jednostek instytutowych stanowia
laboratoria 1 pracownie naukowo - dydaktyczne o wyrdznionych profilach
kierunkowych, przygotowane sprzgtowo do prowadzenia zaj¢¢ dydaktycznych oraz
realizacji badan naukowych. Kazde laboratorium umiejscowione jest w oddzielnym
pomieszczeniu, wyposazonym w instalacj¢ wodna, kanalizacyjna i sitowa. Posiadane
zaplecza techniczne realizuja potrzeby laboratoriow w zakresie przygotowania
stanowisk badawczych, probek materiatow, konserwacji sprzetu 1 biezagcych napraw.
W miar¢ potrzeb istnieje mozliwos¢ wykorzystywania do celow dydaktycznych
1 badawczych laboratoriow innych Zaktadow Instytutu Politechnicznego oraz
jednostek wspotpracujacych. Dla usprawnienia prowadzonej dziatalno$ci naukowo —
badawczej pracownikéw Instytutu Politechnicznego poszczegodlne zespoty dysponuja
nowoczesnymi  §rodkami  informatycznymi  (bazag = komputerowg = wraz
z oprogramowaniem) w  zakresie  prowadzonych badan i  opracowania
matematycznego danych pomiarowych. Uwzgledniajac strategi¢ rozwoju Uczelni,

laboratoria i sale wyktadowe Instytutu Politechnicznego podlegaja procesowi ciggtego
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rozwoju — dotyczy to rowniez powierzchni sal i1 laboratoriow. Istniejaca baza

dydaktyczna w duzym zakresie odpowiada kierunkowi studiow Mechanika i Budowa

Maszyn, szczegOlnie w zakresie ksztalcenia ogolnego, podstawowego i

kierunkowego, jak rowniez w zakresie specjalnosci. Sale wyktadowe wyposazone w

pomoce dydaktyczne i $rodki medialne pozwalaja efektywnie realizowaé zajgcia

teoretyczne. Dostep do biblioteki wyposazonej w literature zalecana w ramach
ksztalcenia na danym Kierunku studiow oraz Wirtualnej Biblioteki Nauki: Od

maja 2011r. zostata uruchomiona w Panstwowej Wyzszej Szkole Zawodowej im.

Stanistawa Staszica w Pile Wirtualna Biblioteka Nauki, ktéra gwarantuje

powszechny, bezptatny dostep do najwazniejszych publikacji naukowych na $wiecie

Stanowi ona istotne wsparcie w pracach badawczych, rozwojowych i wdrozeniowych

we wszystkich dziedzinach wiedzy i specjalno$ciach naukowych w Polsce.

. Informacja o wdrozeniu wewnetrznego systemu zapewniania jakosci ksztalcenia
na kierunku: W trosce o jak najwyzszy poziom ksztalcenia w Panstwowej Wyzszej
Szkole Zawodowej im. Stanistawa Staszica w Pile od 2002 roku dziata Uczelniany
System Zapewnienia Jako$ci Ksztatcenia. Kazdego roku Senat Uczelni dokonuje, na
bazie uzyskanych danych, oceny jakosci ksztatcenia, ktoéra oddaje charakter
i zlozonos$¢ procesu dydaktycznego, a wskazdéwki i wnioski w niej zawarte stuza
doskonaleniu jako$ci ksztalcenia w latach nastgpnych. Waznym elementem oceny
jakosci ksztalcenia jest ewaluacja. Pozwala ona dokona¢ diagnozy obecnego stanu
realizacji zalozen 1 celow dydaktycznych. Wedlug opinii studentow proces
dydaktyczny w Panstwowej Wyzszej Szkole Zawodowej im. Stanistawa Staszica
w Pile oceniono na ocen¢ powyzej dobra. Podstawowymi celami systemu jest:

e stale monitorowanie 1 podnoszenie jakosci ksztalcenia w Panstwowej Wyzszej
Szkole Zawodowej im. Stanistawa Staszica w Pile ( Ankieta ,,Monitorowanie karier
zawodowych absolwentow Panstwowej Wyzszej Szkoty zawodowej im. Stanistawa
Staszica w Pile” oraz — ,,Projekt Systemu monitorowania karier zawodowych
absolwentow Panstwowej Wyzszej Szkoty zawodowej im. Stanistawa Staszica
w Pile”),

e podniesienie rangi pracy dydaktycznej,

e opracowywanie procedur oceny metod i warunkoéw ksztalcenia oraz programow
studiow uwzgledniajacych systemy stosowane w innych krajach, szczegolnie

w Unii Europejskiej,
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podnoszenie poziomu wyksztalcenia absolwentéw Panstwowej Wyzszej Szkole
Zawodowej im. Stanistawa Staszica w Pile,
szerokie informowanie o jako$ci ksztalcenia w Panstwowej Wyzszej Szkole

Zawodowej im. Stanistawa Staszica w Pile.

Do gléwnych zadan systemu nalezy:

monitorowanie standardow akademickich (analiza i ocena kadry dydaktycznej, jej
dorobku naukowego oraz zgodno$¢ programdéw nauczania z obowigzujacymi
standardami),

oceng procesu nauczania (ocenia si¢ program nauczania, plany studiow, efekty
ksztalcenia, procedury egzaminacyjne, wymagania stawiane licencjackim i
inzynierskim pracom dyplomowym),

ocen¢ jakosci zaje¢ dydaktycznych (zgodno$ci merytorycznej  tresci
poszczegolnych przedmiotow ze standardami ksztatcenia i programem nauczania),
ocen¢ warunkoéw prowadzenia zaj¢¢ (infrastruktura dydaktyczna, liczebno$é grup
na poszczego6lnych rodzajach zaje¢, pomoce dydaktyczne, wyposazenie bibliotek
oraz wielkos$ci dostep do zbioréw),

ocen¢ warunkow socjalnych studentow (szeroko pojeta pomoc materialna, warunki
bytowe w akademiku),

ocen¢ obstugi administracyjnej procesu dydaktycznego i studentow,

przeglad aktow prawnych regulujacych proces ksztalcenia oraz sprawy socjalne
studentoéw,

ocen¢ mobilnos$ci studentow,

inne zadania wynikajace z rozwoju europejskiego obszaru szkolnictwa wyzszego.

Istotnym instrumentem oceny jakos$ci procesu dydaktycznego sa okresowe hospitacje

zaje¢. Hospitacje zaje¢ dotycza wszystkich nauczycieli akademickich. Zakres 1 tryb

przeprowadzania hospitacji okre$laja Dyrektorzy Instytutow. Z przeprowadzonych

hospitacji zaje¢ sporzadza si¢ karty hospitacji. Hospitacje zaje¢ powinny by¢

prowadzone co najmniej raz pomiedzy standardowymi okresami oceny pracownika.

Za szczegollnie wazny element Uczelnianego Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztalcenia

uznaje si¢ ewaluacj¢ procesu dydaktycznego w Uczelni. Ewaluacje przeprowadza si¢ za

pomoca anonimowych ankiet wypeklianych przez studentéw Uczelni. Ankiety

dostarczaja informacji o prowadzonych zajeciach oraz obstudze procesu ksztatcenia

i

studentow. Wryniki ewaluacji wykorzystywane sa do oceny jakosci zajec
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dydaktycznych, oceny kadry dydaktycznej jak réwniez do oceny obshugi

administracyjnej studentow.

Cel oraz zakres dziatania Uczelnianego Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztalcenia
realizowane sg na szczeblu Uczelni oraz wszystkich jej Instytutoéw. Nadzor nad
funkcjonowaniem Uczelnianego Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia na szczeblu
Uczelni sprawuje Prorektor ds. Jakosci Ksztatcenia i Studentéw, na szczeblu Instytutow

wiasciwi Dyrektorzy Instytutow.

Rady Instytutow przynajmniej raz w roku akademickim poswiecaja jedno ze swoich
posiedzen zagadnieniom doskonalenia jakos$ci ksztalcenia 1 w oparciu o cele i zalozenia
Uczelnianego Sytemu Zapewnienia Jako$ci Ksztatcenia formutuja oceng poziomu
jakosci ksztalcenia. Oceny poziomu jakosci ksztalcenia zatwierdzone przez Rady
Instytutow przekazywane s w formie pisemnej do Komisji
ds. Dydaktyki i Studentéw w terminie do konca wrzesnia kazdego roku akademickiego.
Komisja ds. Dydaktyki i Studentéw przygotowuje projekt oceny poziomu jakosci
ksztalcenia w Panstwowej Wyzszej Szkole Zawodowej im. Stanistawa Staszica w Pile
1 przedstawia ja na posiedzeniu Senatu w miesigcu pazdzierniku kazdego roku

akademickiego.

Niewatpliwy jest fakt, ze poziom ksztalcenia w Panstwowej Wyzszej Szkole
Zawodowej im. Stanislawa Staszica w Pile systematycznie ro$nie. Studenci zdobywajac
kolejne szczeble edukacji zrzeszaja si¢ w kotach naukowych 1 studenckich
organizacjach. Uczelnia poprzez ocene¢ jakosci ksztalcenia gwarantuje odpowiednig

jakos$¢ nauczania.
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ZAKLADANE EFEKTY KSZTALCENIA DLA KIERUNKU
MECHANIKA | BUDOWA MASZYN

Jednostka prowadzaca kierunek
studiow

Instytut Politechniczny PWSZ w Pile

Nazwa kierunku studiow

Mechanika i budowa maszyn

Specjalnosci

Pojazdy i maszyny robocze
Metody komputerowe w projektowaniu maszyn

Inzynieria produkcji
Obszar ksztalcenia Nauki techniczne
Profil ksztalcenia Praktyczny

Poziom ksztalcenia

Studia pierwszego stopnia

Forma ksztalcenia

Studia stacjonarne i niestacjonarne

Tytul zawodowy uzyskiwany
przez absolwenta

Inzynier

Dziedziny nauki i dyscypliny
naukowe, do ktérych odnosza si¢
zakladane efekty ksztalcenia

nauki techniczne:

mechanika, budowa i eksploatacja maszyn, inzynieria
materialowa, inzynieria produkc;ji.

Objasnienie oznaczen:

MBM

Skrot nazwy kierunku Mechanika i budowa maszyn

K (przed podkres$lnikiem)

Kierunkowe efekty ksztatcenia

W Kategoria: wiedza
U Kategoria: umiejetnosci
K (po podkreslniku) Kategoria: kompetencje spoleczne

T1P Efekty ksztalcenia w obszarze ksztatcenia w zakresie nauk

technicznych dla studiéw pierwszego stopnia (profil praktyczny)

01, 02, 03 i kolejne

numer efektu ksztalcenia

Tabela odniesien efektow kierunkowych do efektow obszarowych

Symbol Odniesienie
klerunkquch Efekty ksztalcenia dla kierunku Mechanika i budowa maszyn do efekto.w
efektow ksztalcenia
ksztalcenia dla obszaru
WIEDZA (01-20)
ma wiedze w zakresie matematyki, obejmujaca algebre, analize
. : . T1P_WO01
matematyczng oraz elementy geometrii analitycznej, elementy —
K_W01 I o . . T1P_WO06
- probabilistyki niezbedng do formutowania i rozwigzywania -
typowych zadan z zakresu kierunku studiow
ma wiedze z fizyki przydatna do rozumienia mechaniki,
o . . . T1P_WO01
K_W02 termodynamiki, optyki, elektrycznosci i magnetyzmu, fizyki —
. . 7 T1P_WO06
jadrowej oraz fizyki ciata stalego -
K W03 ma wiedze z zakresu chemii przydatng do rozumienia zagadnien T1P_WO01
- nauki o materialach, fizyki ciata statego T1P_WO06
K W04 ma wiedze w zakresie mechaniki technicznej, wytrzymatosci T1P_WO02
- materialow i mechaniki ptynéw T1P_WO06
ma wiedz¢ w zakresie konstruowania oraz grafiki inzynierskiej T1P_WO03
K_W05 . .
- Z zastosowaniem wspomagania komputerowego T1P_WO06
K W06 ma wiedze w zakresie projektowania inzynierskiego obiektow i T1P_WO03
- procesow technicznych oraz tworzenia dokumentacji technicznej T1P_WO06
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T1P_WO03

K_W0Q7 ma wiedze o eksploatacji pojazdéw i maszyn roboczych T1P_WO04
T1P_WO05
K_W08 ma wiedzg¢ w zakresie nauki o materiatach $$—w8§
K W09 ma wiedze w zakresie inzynierii wytwarzania: technik, procesow T1P_WO04
- i maszyn T1P_WO05
K_W10 ma podstawowa wiedze w zakresie termodynamiki technicznej T1P_WO02
K_W11 ma podstawowa wiedze w zakresie elektrotechniki i elektroniki T1P_W02
K W12 ma wiedz_e; w zakresie hydrauliki, pneumatyki, automatyki T1P_WO03
- i robotyki T1P_WO06
K_W13 ma wiedze w zakresie metrologii i systemoéw pomiarowych $$—w82
K W14 ma wiedze w zakresie zarzgdzania $rodowiskiem T1P_WO02
- i ekologii T1P W08
ma podstawowa wiedze niezbedng do rozumienia spotecznych, T1P W02
K_W15 ekonomicznych, prawnych i innych pozatechnicznych T1P W08
uwarunkowan dziatalno$ci inzynierskiej -
. . . , S . T1P_WO02
K_W16 ma wiedz¢ w zakresie bezpieczenstwa i higiena pracy z ergonomig T1P W08
K W17 ma elementarng wiedz¢ w zakresie ochrony wtasnos$ci intelektualnej | T1P_WO02
- oraz prawa patentowego T1P W10
K W18 zna og6lne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej T1P_WO03
- przedsiebiorczosci T1P_W11
K_W19 ma wiedze z zakresu technologii informacyjne;j $1E—wgg
K_W20 ma wiedze z zakresu rozwoju zrdwnowazonego $ig—wgg
UMIEJETNOSCI (01-20)
potrafi wyszukiwac¢, gromadzic, filtrowaé i przetwarza¢ informacje
pochodzace z literatury, sieci Internet, baz danych oraz z innych
K U01 wlaéci\yie dobran}lch zrodet, .takZe w j.f;zyku obcym’QOWOZytnym, T1P UOL
- potrafi integrowa¢ uzyskane informacje, dokonywac ich -
interpretacji, a takze wycigga¢ wnioski oraz formutowac i
uzasadnia¢ opinie
potrafi postugiwac si¢ katalogami i normami technicznymi T1P_UO01
K _U02 w zakresie projektowania, konstruowania i eksploatowania T1P_UO05
urzadzen, pojazdow 1 maszyn, takze w jezyku obcym T1P_UOQO7
Potrafi komunikowac si¢ w $rodowisku inzynierskim przy uzyciu T1P_U02
K_U03 roznych technik, szczegdlnie w obszarze dokumentacji techniczne;j, T1P_UO03
zwiazanej z kierunkiem studiow T1P_UO07
potrafi przygotowaé opracowania dotyczace problemow T1P UO03
K U04 inzynierskich z zakresu studiowanego kierunku studiow w jezyku T1P UO04
- polskim i jezyku obcym, uznawanym za podstawowy dla dziedzin T1P UO7
nauki i dyscyplin naukowych -
K_U05 ma umiejetno$¢ samoksztatcenia si¢ T1P_U05
ma umiejetnosci jezykowe w zakresie dziedzin nauki i dyscyplin
K U06 naukowych, wlaéciquh dla §tudiowanego ki'erunku studic')w,. . T1P U0G
- zgodne z wymaganiami okre$lonymi dla poziomu B2 Europejskiego -
Systemu Opisu Ksztalcenia Jezykowego
potrafi postugiwac si¢ §rodkami i narzedziami informatycznymi
K_U07 wlasciwymi do realizacji zadan typowych dla dziatalnos$ci T1P_UO07

inzynierskiej
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potrafi planowac i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym symulacje

K_U08 . . . S T1P_U08
- komputerowe, interpretowac uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski -
potrafi wykorzysta¢ metody analityczne, symulacyjne oraz

K_U09 eksperymentalne do formutowania i rozwigzywania zadan T1P_U09
inzynierskich

K U10 potrafi dostr;egac’ aspekty sy;temow? 1 pozqtechpiczne przy T1P U10

- formutowaniu i rozwigzywaniu zadan inzynierskich -
K ULl potrafi — przy formutowaniu i rozwifc}zywaniu zgdaﬁ inzynierskich T1P U10
- — dostrzegac¢ ich aspekty systemowe i pozatechniczne -
K U12 ma umiej-c;tnos'c.i niezbedne dg pracy w érodowisku przemystowym T1P U1l
- oraz zna i stosuje zasady bezpieczenstwa zwigzane z tg praca -
K U13 poj[raﬁ’ QOlfon.aé w§tqpnej analizy ekonomicznej podejmowanych T1P UL2
- dziatan inzynierskich -
potrafi dokona¢ analizy sposobu funkcjonowania i oceni¢ istniejace
rozwigzania techniczne, w szczegdlno$ci urzadzenia, obiekty,

K _U14 systemy, procesy, ustugi w obszarze budowy i eksploatacji | T1P_U13
pojazdow 1 maszyn roboczych oraz inzynierii produkcji
mechanicznej
potrafi dokona¢ identyfikacji i sformutowac specyfikacj¢ prostych

K_U15 zadan inzynierskich 0 charakterze praktycznym, | T1P_U14
charakterystycznego dla studiowanego kierunku
potrafi oceni¢ przydatno$¢ rutynowych metod i narzedzi stuzacych

K_U16 do rozwiazania prostego zadania inzynierskiego o charakterze | T1P_U15
praktycznym,

K UL7 potrafi — zgodnie z zadang specyfikacjg — zaprojektowac T1P U16

- proste urzadzenie, obiekt, system lub proces -
K U18 ma ur{liej.f;tnos'ci praktyczpe zwigzane z utrzymaniem urzadzen, T1P U17
- obiektow i systemow technicznych -
ma umiejetnosci praktyczne zwigzane z rozwiazywaniem zadan

K_U19 inzynierskich, zdobyte w $rodowisku zajmujacym si¢ zawodowo | T1P_U18
dziatalnoscig inzynierska

K U20 posiadz} umieje;tno_s’é kor_zystania z norm i standardéw zwigzanych T1P U19

- ze studiowanym kierunkiem -
Kompetencje spoteczne (01-09)
rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciagtego doksztalcania si¢

K_Ko01 (studia drugiego i trzeciego stopnia, studia podyplomowe, kursy) - T1P_KO1
podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych
ma §wiadomos$¢ wazno$ci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki

K_K02 dzialalno$ci inzyniera-mechanika, w tym jej wptyw na Srodowisko, T1P_K02
i zwigzang z tym odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje
ma §wiadomo$¢ waznos$ci zachowania w sposob profesjonalny, T1P KO3

K_KO03 przestrzegania zasad etyki zawodowej i poszanowania -

. . o T1P_KO04
réznorodnosci pogladow i kultur -
ma swiadomos$¢ odpowiedzialno$ci za prace wtasng oraz gotowos¢ T1P_K02

K_K04 podporzadkowania si¢ zasadom pracy w zespole i ponoszenia T1P_KO03
odpowiedzialno$ci za wspdlnie realizowane zadania T1P_KO04

K_K05 potrafi dziata¢ w sposdb przedsigbiorczy T1P_KO06
ma $wiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, a
zwlaszcza rozumie potrzebg¢ formutowania i przekazywania
spoleczenstwu - m.in. poprzez $rodki masowego przekazu -

) o T1P_KO04

K_KO06 informacji i opinii dotyczacych osiagnie¢ techniki i innych T1P KO7

aspektow dziatalno$ci inzyniera-mechanika; podejmuje starania,
aby przekaza¢ takie informacje 1 opinie w sposob powszechnie
zrozumialy.
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rozumie potrzebe kreowania i poszukiwania nowych rozwigzan

T1P_KO1

K_KO07 wspierajacych rozwoj nowych wytworow. T1P_KO04
T1P_KO05
K KO8 ma $wiadomo$¢ wazno$ci zachowania w sposob profesjonalny i T1P_KO04
- przestrzegania zasad etyki zawodowej T1P_KO05
K_KO09 ma $§wiadomo$¢ uzyskanych kompetencji kluczowych T1P_KO07
Symbol Odniesienie
kierunkowych . . s s . do efektow
efektow Efekty ksztalcenia dla specjalnosci Pojazdy i Maszyny Robocze ksztalcenia
ksztalcenia dla obszaru
WIEDZA (21-34)
ma wiedze z zakresu podstaw diagnostyki technicznej w zyciu T1P_WO03
K_W21 maszyn T1P_WO05
T1P_WO06
ma wiedzg z zakresu mozliwosci technik informacyjnych w analizie | T1P_WO03
stanu maszyn T1P_WO05
K_We2 T1P_ W06
K W23 ma wiedze z zakresu budowy i funkcjonowania uktadow oraz T1P_WO03
- zespolow pojazdoéw i maszyn roboczych T1P_WO06
ma wiedze z zakresu teoretycznych podstaw dziatania ttokowych T1P_WO03
K_W24 D .
- silnikow spalinowych
K W25 ma wiedze z zakresu technik pomiarowych i badawczych T1P_WO03
- T1P_WO06
ma wiedzg¢ z zakresu podziatu i wlasnosci materiatow T1P_WO03
K_W26 eksploatacyjnych T1P_WO05
T1P_WO06
ma wiedze z zakresu technologicznych probleméw wystepujgcych
: T Ay T1P_WO03
przy obstudze i odnowie zuzytych lub uszkodzonych pojazdow, =
K_W27 PR . L T1P_WO05
regeneracji czesci oraz podstaw projektowania obiektow zaplecza T1P W06
motoryzacji -
ma wiedze¢ z zakresu mozliwosci diagnozowania pojazdow
. . ) o T1P_WO04
metodami przyrzadowymi i bezprzyrzadowymi, kryteriami oceny, —
K_W28 S . T1P_WO05
- algorytmami diagnozowania oraz nowoczesng aparaturg —
. T1P_WO06
diagnostyczna -
ma wiedze z zakresu podstawowych zagrozen Srodowiska T1P_WO03
K_W29 wynikajacych z dzialalno$ci przemystowej czlowieka i sposobami T1P_WO05
ochrony $rodowiska T1P W08
T1P_WO03
K_W30 ma podstawowa wiedze dotyczaca zarzadzania jako$cia T1P_WO05
T1P_W09
ma wiedz¢ dotyczacg programowania obrabiarek sterowanych | T1P_WO02
K_W31 :
- numerycznie T1P_WO06
K W32 ma wiedze¢ w zakresie organizacji i funkcjonowania transportu | T1P_WO03
- samochodowego T1P_WO08
ma wiedz¢ z zakresu metodyki pozyskiwania i wykorzystywania T1P W03
K_Wa33 informacji  niezbednych do opracowywania dokumentacji =
technicznej
K_W34 ma wiedze z zakresu wybranych zagadnien teorii ruchu samochodu T1P_W03
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UMIEJETNOSCI (21-32)

K_U21 ma umiejetnos$¢ obstugi technik informacyjnych do analizy stanu T1P_UO07
maszyn T1P_UO09
T1P U1l
K_U22 potrafi dokona¢ analizy konstrukcyjno-funcjonalnej uktadow i T1P_U13
zespolow pojazdoéw i maszyn roboczych
K_U23 potrafi zidentyfikowa¢ problem i go rozwigzac T1P_UO1
T1P _Ul4
K_U24 potrafi dokona¢ oceny stanu technicznego pojazdéw i maszyn T1iP_U14
roboczych T1P U15
K_U25 potrafi przeprowadzi¢ pomiary podstawowych wielko$ci T1P_U15
zwigzanych z eksploatacjg pojazdow i maszyn roboczych T1P_U17
K_U26 potrafi przeanalizowa¢ procesy zachodzace w wybranych obiektach T1P_UO01
technicznych T1P U13
K_U27 potrafi sporzadzi¢ wybrane charakterystyki zwigzane z
teoretycznymi podstawami dziatania lub funkcjonowaniem T1P_UO1
obiektow technicznych
K_U28 potrafi przeprowadzi¢ analize wtasnosci materiatow
: : : T1P_U14
eksploatacyjnych stosowanych w pojazdach i maszynach roboczych
K_U29 potrafi rozwigzywac problemy technologiczne wystepujace w T1P_U09
obstugiwaniu pojazdow i maszyn roboczych T1P_U14
K_U30 potrafi skonfigurowa¢ wyposazenie zaplecza technicznego obstugi T1P_UO01
pojazdéw i maszyn roboczych T1P_UOQ7
T1P Ul4
ma umiejetnosci analizy sposobow ochrony przed podstawowymi T1P U17
K_U31 zagrozeniami Srodowiska wynikajacych z dziatalnosci -
. . T1P_U18
przemystowej cztowieka -
T1P_UO1
posiada umiejetno$¢ programowania obrabiarek sterowanych | T1P_UQ5
K_U32 .
- numerycznie T1P_U07
T1P_U16
KOMPETENCJE SPOLECZNE (10-12)
K_K10 potrafi wspotdziatac i pracowac w grupie, przyjmujac w niej rozne T1P_KO03
role T1P_K04
T1P_KO05
K_K11 potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace realizacji
. . . ) L T1P_KO04
okreslonego przez siebie lub innych, zadania z zakresu pojazdow i -
T1P_KO05
maszyn roboczych -
K_K12 prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z
. 2 . T1P_KO04
wykonywaniem zawodu dotyczacego zagadnien eksploatacii, T1P K05

pojazdéw 1 maszyn roboczych
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kiersl},r?llg\?\:ych Efekty ksztalcenia dla _specj alno_éci Metody Komputerowe (32 :Ifii{lfg‘:f
! w Projektowaniu Maszyn .
efektow ksztalcenia
ksztalcenia dla obszaru
WIEDZA (35-48)
K W35 ma wiedze¢ z zakresu zjawisk dynamiki maszyn i urzadzen T1P_WO03
K W36 ma wiedze z zakresu komputerowego wspomagania procesu T1P_WO04
- projektowo — konstrukcyjnego i jego modelowania T1P_WO06
K W37 ma wiedze¢ z zakresu obrobki metali i tworzyw sztucznych na T1P_WO02
- obrabiarkach T1P_WO06
ma wiedze z zakresu budowy i utrzymania sieci komputerowych. T1P_WO04
K_W38 T1P_WO06
T1P_WO08
K W39 ma wiedze z zakresu programowania w jezykach: Basic i Fortran T1P_WO04
- T1P_WO06
K W40 ma wiedze z zakresu grafiki komputerowej oraz algorytmow T1P_WO04
- wykorzystywanych do wizualizacji obiektow T1P_WO06
K W41 ma wiedze¢ z zakresu modelowania konstrukcji mechanicznych T1P_WO04
- T1P_WO06
K W42 ma wiedze¢ z zakresu wykorzystania metod komputerowych statyce i | T1P_WO04
- dynamice konstrukcji T1P_WO06
K W43 ma wiedze z zakresu projektowania uktadow hydraulicznych T1P_WO04
- T1P_WO06
K Wa4 ma wiedze z zakresu modelowania matematycznego T1P_WO04
- T1P_WO06
K W45 ma wiedzg¢ z zakresu metod komputerowych wykorzystywanych w T1P_WO04
- mechanice plynow T1P_WO06
K W46 ma wiedze z zakresu projektowania wymiennikow ciepta T1P_WO04
- T1P_WO06
K W47 ma wiedze z zakresu projektowania systemow przeksztalcen T1P_WO04
- symbolicznych T1P_WO06
ma wiedze z zakresu metodyki pozyskiwania i wykorzystywania
K_wW48 informacji niezbe¢dnych do opracowywania dokumentacji T1P_WO03
technicznej
UMIEJETNOSCI (33-40)
K_U33 potrafi okresli¢ zadania metod komputerowych w projektowaniu T1P_UO01
maszyn. T1P_U15
K_U34 potrafi zastosowa¢ metody numeryczne w rozwigzaniach
- T1P_U09
konstrukcji maszyn -
K_U35 potrafi zaplanowac i przeprowadzi¢ pomiary podstawowych T1P UOT7
wielkosci fizycznych z zastosowaniem technik pomiarowych i T1P U08
badawczych -
K_U36 potrafi zidentyfikowa¢ problem i rozwigza¢ go metodami T1P_UO01
numerycznymi T1P_U14
K_U37 potrafi zaprojektowac naped mechaniczny, hydrauliczny i T1P_UO1
pneumatyczny T1P_U09
T1P_U10
T1P_U16
K_U38 potrafi zaprojektowa¢ uktad regulacji i sterowania maszyna T1P_UO1
T1P_U09
T1P_U10
T1P_U16
K_U39 umie stosowac zasady technologiczno$ci konstrukcji T1P_UO1
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T1P_U09

T1P U13
K_U40 umie dokona¢ analizy konstrukcyjno-funkcjonalnej mechanizmow T1P_UO1
T1P_U13
KOMPETENCJE SPOLECZNE (13-15)
K_K13 potrafi wspotdziatac¢ i pracowac w grupie, przyjmujac w niej rozne T1P_KO03
role T1P_KO04
T1P_KO05
K_K14 potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace realizacji T1P K04
okreslonego przez siebie lub innych zadania z metod T1P K05
komputerowych w projektowaniu maszyn -
K_K15 prawidlowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z T1P K04
wykonywaniem zawodu dotyczacego zagadnien z metod T1P K05
komputerowych w projektowaniu maszyn -
Symbol Odniesienie
kle':;:ll((t%vv\éy(:h Efekty ksztalcenia dla specjalno$ci Inzynieria produkcji l(i;)zgi(:::;;
ksztalcenia dla obszaru
WIEDZA (49-62)
K W49 ma podstawowa wiedz¢ o maszynach i urzadzeniach produkcji T1P_WO03
- T1P_WO06
K W50 ma wiedze o napedach stosowanych w maszynach T1P_WO03
- T1P_WO06
zna procesy technologiczne stosowane przy wytwarzaniu T1P_WO03
K_W5s1 elementow wykonywanych z podstawowych materiatow T1P_WO05
konstrukcyjnych T1P_WO06
K W52 ma 0go6lng wiedze z zakresu sterowania numerycznego obrabiarek T1P_WO04
- T1P_WO06
ma wiedze w zakresie projektowania procesow produkcyjnych T1P_WO04
K_WS53 T1P_WO05
T1P_WO06
ma wiedze w zakresie diagnostyki maszyn T1P_WO04
K_W54 T1P_WO05
T1P_WO06
zna metody 1 sposoby zarzadzania stosowane w praktyce T1P_WO03
przemystowe;j T1P_WO06
K_WS5 T1P_WO09
T1P_W10
ma wiedze z zakresu logistyki procesow produkcyjnych T1P_WO03
T1P_WO06
K_W56 T1P_WO07
T1P_WO08
ma wiedze¢ za zakresu ekonomiki produkcji T1P_WO03
T1P_WO07
K_W57 T1P_WO08
T1P_WQ09
ma wiedze w zakresie uwarunkowan prawnych proceséw produkcji T1P_WO03
T1P_WO07
K_W58 T1P_WO08
T1P_WO09
T1P_W10
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ma wiedzg z zakresu metodyki pozyskiwania i wykorzystywania

K_W59 informacji niezbgednych do opracowywania dokumentacji T1P_WO03
technicznej

K W60 zna narzgdzia wykorzystywane w szerokiej gamie procesow T1P_WO04

- technologicznych T1P_WO06

K W61 posiada wiedze o relacjach migdzy technikami i metodami obrobki T1P_WO03

- materialow T1P_WO06

K W62 zna czynniki determinujace jako$¢ produkcji oraz narzedzia do T1P_WO03

- sterowania nig T1P_WQ09

UMIEJETNOSCI (41-58)

potrafi zaprojektowa¢ proces produkcji wyrobu T1P_UO1

T1P_U09

K_U4l T1P_U16

T1P_U18

potrafi zaplanowac i przeprowadzi¢ pomiary podstawowych technik | T1P_UO1

K_U42 pomiarowych i badawczych T1P_U08

T1P_U15

potrafi zrealizowa¢ procedury z zakresu diagnozowania maszyn T1P_UO1

K_U43 metodami przyrzadowymi i bezprzyrzadowymi T1P_UO08

T1P_U15

K Ua4 potrafi dokona¢ kalkulacji kosztéw produkcji wyrobow T1P_UO1

- T1P_U12

potrafi zarzagdza¢ produkcja T1P_UO01

T1P_U07

K_U45 T1P_U10

T1P_U11

T1P_U12

potrafi charakteryzowa¢ wlasnosci fizykochemiczne, T1P_UO01

K U46 technologiczne i eksploatacyjne materialow T1P_UO09

- T1P_U10

T1P_U16

potrafi stosowac¢ metody recyklingu materiatow T1P_UO01

K_U47 T1P_U10

T1P_ U1l

posiada specjalistyczne umiejetnosci w zakresie technologii T1P_UO01

wytwarzania T1P_UO07

K_Ua48 T1P_U11

T1P_U16

potrafi dobra¢ procesy technologiczne do wytwarzania i T1P_UO1

przetworstwa materialdéw; umie oceni¢ uwarunkowania T1P_UOQ7

K_U49 ekonomiczne stosowania réznych materiatow inzynierskich T1P_U11

T1P_U12

T1P_U16

posiada umiejetnos$¢ doboru systemow automatyzacji i robotyzacji ¥$—Bg%

K_U50 proceS(')\y technologicznych w wybranym zakresie inzynierii T1P U1l

produkcji T1P_U12

T1P_UO1

T1P_U05

K_U51 posiada umiejetnosci w zakresie eksploatacji maszyn T1P_U11

T1P_U12

T1P_U17

K U52 posiada um_iej ¢tnos¢ programowania obrabiarek sterowanych T1P_UO01

- numerycznie T1P_UO05
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T1P_UO07

T1P_U16

T1P_U0O1

. : . . . T1P_UO05

K_U53 stosuje metody analizy decyzyjnej w zarzadzaniu produkcja. T1P UO7

T1P_U12

T1P_U0O1

. . . . , . T1P_UO05

K U54 posiada umiej ¢tnos¢ proj ektowania systemow loglstyc_znych T1P UO7

- z wykorzystaniem metod komputerowego wspomagania T1P UL2

T1P_U16

potrafi dokona¢ analizy konstrukcyjno-funkcjonalnej uktadow i T1p_Uo1

K_USS zespolow masz T1P_U05

P yn T1P U13

potrafi przeprowadzi¢ pomiary podstawowych wielkosci T1P_UO01

K_U56 zwiazanych z eksploatacjg maszyn T1P_UO05

T1P_U08

potrafi przeanalizowa¢ procesy zachodzace w wybranych T1P_UO01

K_U57 maszynach T1P_UO05

T1P_U13

ma umiejetnosci analizy sposobow ochrony przed podstawowymi T1P_UO1

K_U58 zagrozeniami Srodowiska wynikajacych z dziatalnosci T1P_UO05

przemystowej cztowieka T1P U1l
KOMPETENCJE SPOLECZNE (16-18)

K_K16 potrafi wspotdziatac i pracowac w grupie, przyjmujac w niej rézne T1P_KO03

role T1P_KO04

T1P_KO05

K_K17 potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace realizacji T1P_KO04

okreslonego przez siebie lub innych zadania z inzynierii produkcji T1P_KO05

K_K18 prawidlowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z T1P K04

wykonywaniem zawodu dotyczacego zagadnien z inzynierii T1P K05

produkcji
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TABELA POKRYCIA OBSZAROWYCH EFEKTOW KSZTALCENIA

Z KIERUNKOWYMI EFEKTAMI KSZTALCENIA

Tabela pokrycia obszarowych efektow ksztalcenia z kierunkowymi efektami ksztatcenia dla
kierunku Mechanika i Budowa Maszyn

0bssz>;T0t\)/3;/ch Efekty ksztalcenia dla ob'szaru ksztalcenia w Odniesienie do efektéw
efektow zakres_le ksztalcenia dla kierunku
. nauk technicznych
ksztalcenia
WIEDZA
T1P_WO01 ma wiedz¢ z zakresu matematyki, fizyki, chemii i K_W01, K W02, K_ W03,
innych obszaréw wlasciwych dla studiowanego
kierunku studiéw niezbedng do formutowania i
rozwigzywania typowych, prostych zadan z zakresu
studiowanego kierunku studiow
T1P W02 ma podstawowa wiedze w zakresie kierunkow studiow [K_W08, K_W10, K_ W11, K_W14,
powiazanych ze studiowanym kierunkiem studiow  [K_W15, K_W16, K_W17,
K_W20, K_W31, K_W37,
T1P_WO03 ma wiedze ogolna obejmujaca kluczowe zagadnienia z [K_WO05, K_W06, K_W07, K_W08,
zakresu studiowanego kierunku studiow K_W12, K_W13, K_W18, K_W19,
K_W21, K_ W22, K_W23, K_W24,
K_W25, K_W26, K W27,
K_W29, K W30, K_W32,
K_W33, K W34, K W35,
K_W48, K_W49, K_WH50,
K_W51, K_W55, K_W56, K_W57,
K W58, K W59, K W61, K W62,
T1P_WO04 ma szczegdtowa wiedze zwigzang z wybranymi K_W07, K_W09, K_W?28, K_W36,
zagadnieniami z zakresu studiowanego kierunku K_W38, K_W39, K W40, K_W41,
studiow K W42, K W43, K W44,
K_W45, K_ W46, K_W47, K_W52,
K_W53, K W54, K_W60,
T1P_WO05 ma podstawowa wiedze o cyklu zycia urzadzen, K_W07, K_ W09, K W21, K W22,
obiektow 1 systemow technicznych K_W26, K_ W27, K W28, K_W29,
K_W30, K_ W51, K W53,
K_W54,
T1P_WO06 zna podstawowe metody, techniki, narzedzia i K_W01, K_ W02, K_ W03, K_W04,
K W
K W
K_W
K_W
K W
K_W
K_W
K W

materialy stosowane przy rozwigzywaniu prostych
zadan inzynierskich z zakresu studiowanego kierunku
studiow

5, K_WO06, K_W12,
3, K W19, K_W21,
2, K_W23, K_W25,
6, K_W27, K_W28,

1, K W36, K W37, K_W38,
9, K_W40, K_W41, K_W42,
3, K_W44, K_W45, K_W46,
7, K W49, K_ W50, K_W51,

AP WWOWDNDNEO
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K_W52, K_W53, K_W54, K_W55,
K_W56, K_ W60, K_W6L,

T1P_WO07 ma podstawowg wiedze¢ w zakresie standardow i norm |K_W56, K_ W57, K_WH58,
technicznych zwigzanych ze studiowanym kierunkiem
studiow
T1A W08 ma podstawowg wiedze niezb¢dng do rozumienia K_W14, K W15, K W16, K_W20,
spotecznych, ekonomicznych, prawnych i innych K_W29, K W32, K W38, K_W56,
pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci K_W57, K_WS58,
inzynierskiej

T1P_WO09 ma podstawowa wiedze¢ dotyczacg zarzadzania, w tym [K_W30, K_W55, K_W57, K_W58§,
zarzadzania jakos$cia, 1 prowadzenia dziatalnosci K_We62,
gospodarczej

T1P_W10 zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu |K_W17, K_WS55, K_WS58,

ochrony wlasno$ci przemystowej i prawa autorskiego;
otrafi korzysta¢ z zasobow informacji patentowej
T1P_W11 zna ogdlne zasady tworzenia i rozwoju form K_W18,
indywidualnej przedsiebiorczo$ci, wykorzystujacej
wiedze z zakresu dziedzin nauki i dyscyplin
naukowych, wiasciwych dla studiowanego kierunku
studiow
UMIEJETNOSCI
1) umiejetnosci ogdlne (niezwigzane z obszarem ksztalcenia inzynierskiego)

T1P_UO1 potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych |K_UO01, K_U02, K_U23, K_U26,
oraz innych wlasciwie dobranych zrodet, takze w K_U27, K U30, K U32, K _U33,
jezyku angielskim lub innym jezyku obcym uznawanym|K_U36, K_U37, K_U38, K_U39,
za jezyk komunikacji miedzynarodowej w zakresie K_U40, K_U41, K_U42, K_U43,
studiowanego kierunku studiow; potrafi integrowac K_U44, K _U45, K U46, K_U47,
uzyskane informacje, dokonywac ich interpretacji, a K_U48, K_U49, K_U50, K_U51,
takze wyciaga¢ wnioski oraz formutowac i uzasadnia¢ [K_U52, K_U53, K_U54, K_U55,
opinie K_U56, K_U57, K _U58,

T1P_U02 potrafi porozumiewac si¢ przy uzyciu réznych technik [K_UO03
w srodowisku zawodowym oraz w innych srodowiskach

T1P_UO03 potrafi przygotowacé w jezyku polskim i jezyku obcym, [K_UO03, K_U04,
uznawanym za podstawowy dla dziedzin nauki i
dyscyplin naukowych, wiasciwych dla studiowanego
[kierunku studiow, dobrze udokumentowane
opracowanie probleméw z zakresu studiowanego
[kierunku studiow

T1P_U04 potrafi przygotowac i przedstawi¢ w jezyku polskimi [K_U04
jezyku obcym prezentacje ustna, dotyczaca
szczegotowych zagadnien z zakresu studiowanego
[kierunku studiow

T1P_U05 ma umiejetnos¢ samoksztalcenia sie K_U02, K_U05, K_U32, K_U51,

K_U52, K_U53, K_U54, K_U55,
K_U56, K_U57, K_U58,
T1P_U06 ma umiejetnosei jezykowe w zakresie dziedzin naukii |K_UQ6,

dyscyplin naukowych, wtasciwych dla studiowanego
[kierunku studiow, zgodne z wymaganiami okreslonymi
dla poziomu B2 Europejskiego Systemu Opisu

K sztalcenia Jezykowego
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2) podstawowe umiejetnosci inzynierskie

T1P_UO07 Eotraﬁ postugiwac si¢ technikami informacyjno- K_U02, K_U03, K_U04, K_U07,
omunikacyjnymi wtasciwymi do realizacji zadan K_U21, K_U30, K_U32, K_U35,
typowych dla dziatalnosci inzynierskiej K_U45, K_U48, K_U49, K_U50,

K_U52, K_U53, K_U54,

T1P_UO08 potrafi planowac i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym [K_U08, K_U35, K_U42, K_U43,
pomiary i symulacje komputerowe, interpretowac K_U56,
uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski

T1P_U09 potrafi wykorzysta¢ do formutowania i rozwigzywania [K_UQ09, K_U21, K_U29, K_U34,
zadan inzynierskich metody analityczne, symulacyjne [K_U37, K_U38, K_U39, K_U41,
oraz eksperymentalne K_U46,

T1P_U10 potrafi - przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan K_U10, K _U11, K _U37, K_U38,
inzynierskich - dostrzega¢ ich aspekty systemowe i K_U45, K_U46, K_U47,
pozatechniczne

T1P_ U1l ma przygotowanie niezbedne do pracy w srodowisku  |K_U12, K_U21, K_U45, K_U47,
przemystowym oraz zna zasady bezpieczenstwa K_U48, K_U49, K_U50, K_U51,
zwigzane z tg pracg K_U58,

T1P_U12 potrafi dokona¢ wstgpnej analizy ekonomicznej K_U13, K_U44, K_U45, K_U49,

odejmowanych dzialan inzynierskich K _U50, K U51, K U53, K U54,
3) umiejetnosci bezposrednio zwigzane z rozwiazywaniem zadan inzynierskich

T1P_U13 potrafi dokona¢ krytycznej analizy sposobu K_U14, K_U22, K_U26, K_U39,
funkcjonowania i oceni¢ - zwlaszcza w powigzaniu ze  [K_U40, K_U55, K_U57,
studiowanym kierunkiem studiow - istniejace
rozwigzania techniczne, w szczegdlnosci urzadzenia,
obiekty, systemy, procesy, ustugi

T1P U14 potrafi dokonac identyfikacji i sformutowac K_U15, K U23, K U24, K _U28,
specyfikacje prostych zadan inzynierskich o charakterze[K_U29, K_U30, K_U36,
praktycznym, charakterystycznych dla studiowanego
[kierunku studiow

T1P_U15 potrafi oceni¢ przydatnos¢ rutynowych metod i narzedzi[K_U16, K_U24, K_U25, K_U33,
stuzacych do rozwigzania prostego zadania K_U42, K_U43,
inzynierskiego o charakterze praktycznym,
charakterystycznego dla studiowanego kierunku
studiow oraz wybrac i zastosowaé wlasciwg metode i
narzedzia

T1P_Ul6 potrafi - zgodnie z zadang specyfikacja - zaprojektowaé [K_U17, K_U32, K_U37, K_U38,
oraz zrealizowa¢ proste urzadzenie, obiekt, system lub [K_U41, K_U46, K_U48, K_U49,
proces, typowe dla studiowanego kierunku studiow, K_U52, K_U54,
uzywajac wtasciwych metod, technik i narzedzi

T1P_UL17 ma do§wiadczenie zwigzane z utrzymaniem urzadzen, [K_U18, K_U25, K_U31, K_U51,
obiektow i1 systemow technicznych typowych dla
studiowanego kierunku studiow

T1P_U18 ma doswiadczenie zwigzane z rozwigzywaniem K_U19, K_U31, K_U41,

praktycznych zadan inzynierskich, zdobyte w
srodowisku zajmujacym si¢ zawodowo dziatalnoscia

inzynierska
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T1P_U19 ma umiejetnos¢ korzystania i doswiadczenie w K_U20,
[korzystaniu z norm i standardow zwigzanych ze
studiowanym kierunkiem studiow

KOMPETENCJE SPOLECZNE

T1P_KO01 rozumie potrzebe uczenia si¢ przez cate zycie; potrafi  |K_KO01, K_KO07,
inspirowac i organizowac proces uczenia si¢ innych
0sOb

T1P_K02 ma §wiadomos$¢ waznos$ci i rozumie pozatechniczne K_K02, K_KO04,
aspekty i skutki dziatalno$ci inzynierskiej, w tym jej
wplywu na srodowisko, i zwigzanej z tym
odpowiedzialno$ci za podejmowane decyzje

T1P_KO03 potrafi wspotdziatac i pracowaé w grupie, przyjmujac w [K_KO03, K_K04, K_K10, K_K13,
niej rozne role K_K16,

T1P_KO04 potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace K_K03, K_K04, K_K06, K_K07,
realizacji okreslonego przez siebie lub innych zadania [K_KO08, K_K10, K_K11, K K12,
K_K13, K_K14, K_K15, K_K16,
K17, K_K18,

T1P_KO05 prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy
zwigzane z wykonywaniem zawodu

07, K_K08, K_K10, K_K11,
12, K_K13, K_K14, K_K15,
16, K_K17, K_K18,

T1P_KO06 otrafi mysle¢ i dziata¢ w sposdb przedsiebiorczy 05,

K_

K_K

K_K

K K

K_K
T1P_KO7 ma §wiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni K_K
technicznej, a zwlaszcza rozumie potrzebe
formutowania i przekazywania spoleczenstwu, w
szczego6lnosci poprzez srodki masowego przekazu,
informacji i opinii dotyczacych osiagnie¢ techniki i
innych aspektow dziatalno$ci inzynierskiej; podejmuje
starania, aby przekazac takie informacje i opinie w
Sposob powszechnie zrozumialy

06, K_KO09,
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bezpi f zwiazane z ta praca
K U13 potrafi do.konac wslepne._] @allzy el.(onlofmcznej TIP UL2
- dziatan in: ich -
potrafi dokona¢ analizy sposobu funkcjonowania i
oceni¢ istniejace rozwigzania techniczne, w
K U4 szczegolnos.cl urzadzenia, oblekl)./, systemy, - TIP U3
- procesy, ustugi w obszarze budowy i eksploatacji -
pojazdow i maszyn roboczych oraz inzynierii
ii mechanicznei
potrafi dokona identyfikacji i sformutowaé
K U15 specyfikacj¢ prostych zadan inzynierskich o TIP U4
= charakterze praktycznym, charakterystycznego dla -
tudi kierunku
potrafi oceni¢ przydatnos¢ rutynowych metod i
K_U16 narzgdzi stuzacych do rozwigzania prostego zadania| ~ T1P_U15
inzynierskiego o charaktarze praktycznym
potrafi — zgodnie z zadang specyfikacjg —
K_U17 zaprojektowa¢ proste urzadzenie, obiekt, system lub| ~ T1P_U16 |+ |+
proces
ma umiejgtnosci praktyczne zwigzane z
K_U18 utrzymaniem urzadzen, obiektow i systemow T1P_U17
technicznych
ma umicjgtnoéci praktyczne zwiazane 7
TOZWi: aniem zadan inzyni ich, zdobyte
K_U19 lazywaniem zadai Inzyniet zdobytew | 11p 18
u zajmuj; si¢
K U20 pos}adaumqqtuosckonysmumznqrm: TIP UL9 el s
- ze kierunkiem| -
. . . . T1P_U07
ma ¢ obshugi technik infor h do -
K21 analiz éstanu masz) 0 . Tip_U09
Y v TIP ULL
K U22 potrafi dokona¢ analizy konstrukcyjno-funcjonalnej TIP UL3 . . ol el s
= ukladow i zespotow pojazdow i maszyn roboczych -
N . . T1P_U01
K_U23 otrafi zidentyfikowac problem i go rozwiazaé - o+
- P Vi P 8 ¥ TIP U4
W Uza |potrafi dokonaé oceny stanu technicznego pojazdéw|  T1P_U14
l i maszyn roboczych T1iP U15
5 == -
K Uzs potrafi przep e | T1P_U1s
- R Pe TIP_U17
maszyn roboczvch -
K U26 potrafi przeanalizowa¢ procesy zachodzace w T1P_U01 . s ol el s
— wybranych obiektach technicznych T1iP U13
potrafi sporzadzi¢ wybrane charakterystyki
K_U27 zwigzane z teoretycznymi podstawami dziatania lub| ~ T1P_UO01 + + LR
kci iem obiektow teck
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ma wiedzg w zakresie matematyki, obejmujaca
algebre, analiz¢ matematyczng oraz elementy T1P WOl
K_wo1 geometrii analitycznej, elementy probabilistyki TlP_WOG
niezbgdna do formutowania i rozwiazywania -
tvpowvch zadan z zakresu kierunku studiow
ma wiedzg z fizyki przydatng do rozumicnia
K W02 mechaniki, termod: iki, optyki, elektrycznosei i T1P_WO01
- magnetyzmu, fizyki jadrowej oraz fizyki ciata T1P_W06
stalego
ma wiedzg z zakresu chemii przydatng do T1P WoL
K_Wo03 rozumienia zagadnien nauki o materiatach, fizyki T1IP W06
ciala stalego -
K Wo4 ma wiedzg w zakresie mechaniki technicznej, T1P_W02 o+
- tr Sci materiatow i i ptynow T1P_WO06
ma wiedzg w zakresie konstruowania oraz grafiki T1P W03
K_WO05 iej z T1P W06
komputeroweao
ma wiedzg w zakresie projektowania inZynierskiego TP W03
K_W06 obicktow i procesow technicznych oraz tworzenia - P
- A N T1P_W06
dokumentacji technicznej -
potrafi przeprowadzi¢ analizg whasnosci materiatow
K_U28 eksploatacyjnych stosowanych w pojazdach i T1P_U14 + [+
maszynach robi h
potrafi ia: ¢ problemy 1 T1P U09
K_U29 wystepujace w obstugiwaniu pojazdow i maszyn TIP U4
roboczvch -
K U30 potrafi skonfigurowa¢ wyposazenie zaplecza 112*38; ol .
- technicznego obstugi pojazdow i maszyn roboczych T1P UL4
ma umiejgtno$ci analizy sposobow ochrony przed
i zeniami $rodowish TIP_U17
p y . +
ks Jjacych z dziatalnoéci ] TIP_UI18 A T
T1P_U01
posiada umiejetnosé p ia obrabiarek T1P_U05 a4
K32 sterowanych numerycznie T1P_U07
TP U16
K U33 polraﬂokreéliéz.adaniam?todkompulemwychw T1P_U01 N el sl ol ol ol slslsls
- projektowaniu maszyn T1P U15
K U4 potrafi zastosowa¢ metody numeryczne w TIP U09 el N .
- iazaniach ii maszyn -
potrafi zaplanowa¢ i przeprowadzi¢ pomiary TIP UO7
K_U35 podstawowych wielkosci fizycznych z 1P Uo8 +] +
zastosowaniem technik pomiarowych i badawczych -
K U36 po(raﬁzidcmyﬁkow.ac'prob]clnirqzwiqzaégo T1P_U01 Ll el wl sl ol ol ol sl alalalsls
il metodami numerycznymi T1P Ul4
T1P_U01
K U37 potrafi zaprojektowa¢ naped mechaniczny, T1P_U09 =
- hydrauliczny i pneumatyczny T1P_U10
T1P U16
T1P_U01
potrafi zaprojektowac uktad regulacji i sterowania T1P_U09
K_U38 |+
maszyng T1P_UL0
TiP U16
mie stosowaé zasady technologicznosci Tip_uot
K U39 umie stosoy ckosslriki;i ologicznosc T1P U09 N ol N R
TiP U13
K_U40 umiedokonaéanalizylfon§lmlfcyjno-f\mkcjonalnej Iig_ﬂg; el al ol alalalols IR I R R I N .
T1P_U01
K_U41 potrafi zaprojektowaé proces produkcji wyrobu EE’B?Z N .
TiP U18
otrafi zaplanowac i przeprowadzi¢ pomiar: Tip Lo
K_U42 P p anowac f przepro pomiary T1P_U08 + + +
podstawowych wielkosci fizycznych T1P Ul
o . . . T1P_U01
K U43 stosuje metody analizy dcc}{zy_]nc_]wzarzqdzamu T1P U08 . .
- produkcja. T1P UL
K U4s potrafi dokona¢ kalkulacji kosztow produkeji T1P_U01 N N N . N N N . el . ol . . . N
— wyrobow T1P U12
T1P_U01
T1P_U07
K_U45 potrafi zarzadza¢ produkcja T1P_U10 A IR + + +
TiP_UL1
TiP U12
. . . T1P_U01
potrafi charakteryzowa¢ wlasnosci T1P U09
K_U46 fizykochemiczne, technologiczne i eksploatacyjne T1P7U10 [+ +
materiatow TIP_U 16
T1P_U01
K_u47 potrafi stosowa¢ metody recyklingu materiatow T1P_U10 o+ o+
TiP U1l
T1P_UOL
K U8 posiada specjalistyczne umiejgtnosci w zakresie T1P_U07 o R
= technologii wytwarzania T1P_U11
TiP U16
potrafi dobraé procesy technologiczne do ¥1E*38;
K_Ua9 mx;;);li\zarzama1przetx.vor‘stwamfnenalmv;umle. TP UL . . . . . . . . . N el N . . . . N
rozmych materiatéw inzynierskich Eg—gié
posiada umicj¢tnosé doboru systemow T1P_U01
K US0 automatyzacji i robotyzacji proceséw TIP_UO7 .
- technologicznych w wybranym zakresie inzynierii TiP_U11
produkcii TP U12
T1P_UOL
posiada umiejetnoéci w zakresie eksploatacji Tip_Uos
K_U51 ” - SR T1P_U11 + +
maszyn TIP_UL2
TiP U17




NAZWA PRZEDMIOTU - METODY KOMPUTEROWE W DYNAMICE MASZYN PRZEDMIOTY SPECJALNOSCIOWE - INZYNIERIA PRODUKCJI
Programo| Techniki
wanie Metody | Metody Metody Techniki | wytwarza Podstawy|
P —— T'yl:’l"’g' Metodoll 5. rina | semina oraca | Prakivk| Prakoyk| wybrane [ obrabiare| g ek | craica | M99 | werody | wetoy | KomPuter | kompuer | etody | komputer p"’:::"” Modelowanie | Mechanika |Projektow fi:z;"; Metodol| 5. rina | semina praca | kK| Prakk  Masayy i oo | gy | werzal = Jetv“;“;'a i A‘z’i":‘y Diagrost y conomic | Prawne w| E19%N sering | semina praca | Prakvk| Prakiyk
[ Orgi | G Bl Bl [ R a | elementy P! Kk eyt elementow Y Y | owew | owew |komputerowew| owew matematyczne | plynow - anie | P ogia | S [ i) a | urzadzeni y Y | Chia— | przetwors| "V urzadzef ) gnosty| Logistyka dziatalnos| °92 | “rim | Trgm | PrACa| g a
lploatacia | ja badan | techniki | pracy dyplom| 4 komputer | programo | komputer > numerycz | numerycz ukladow ; f cet | pracy dyplom) elektryczn| "2 nia — proceséw | robotyzacj|  system ka procesami a pracy dyplom
i o dyplom | dyplom zawodo| zawodo| dynamiki 5 5 skoriczonych i b | statyce | statyce | dynamice | dynamice | "o w inzynierii metody boi dyplom | dyplom zawodo| zawodo| @ | obrobka | two ; technologicznyc|  MVREE e o ik ci dyplom| dyplom zawodo| zawodo
|| dyplom | et | owe tt | ©%2 | wal | wail | maszyn | Proiektowania | =, owe | wanma | owa | oegomych | M eIl onstruke | konstrukei| ~ konstrukeii 1 | konstrukei| Y9342 | mechanicanej | komputerowe | 6w ciepta | Y™z | dyplom | U AT (T 0w | Tt | Twall | produkei| MaSAM | masayn | e maszyi tworzyw | MEYTieria h produkeyjnycl a | produke s s Produkelt ) gospodar | YPOM| "ot | owe nt | ©2 |“wal | wall
Odniesienie @ owe) numerycz il in il nveh wE || C) na | szucznyc| SPARNE produkci czej | OV
Efekty Opis kierunkowych efektéw ksztalcenia ( w e nie h
ksztalcenia na | przypadku prowadzenia specjalnosci nalezy wskazaé \
3 5 i ksztalcenia do
kierunku takze efekty specjalnosciowe.) .
obszaru wiedzy
s £l & £ £ s 5 5 5 £ 5 s |5 s 5 s 5 s |5 5 5 s |5 s|5 5 El 5| & £ £ 5 s |5 5 £ 5 5 £ s 5 5 5 s s |5 s s| E £ £
2le|slel=s|€] 2| 2 | 2 e | = [=l€lzl2lelzl2lel2]leldls|2lelE€l2lellzs|2leld|lal2 ||t |el2|lc|ldlc|E|E|lelE|2|el2|g|2] 2| 2| 2 | =z [g|2lel2lzl€|2lzl2]lel2laldlel2]leldlelaltlelald|el2|lelellclt|elc|E|2|lcla|E|l=|lE] 2| 2 | 2 = | =
s|2|s|(2(8|s| § | & | & Sls|8|s Sls|8|c|8|c|8|e(8|c|c|8||8|c|S8|s|B|c|8|s|e|8|c|8|c|8|5|c|8|8|c|S8|c|8|e| & | & | % S|e|8|c|8|c|c|8|e|8|c|&|c|8|c|8|¢2 5l S|sl8|s AR AR S|ls|e(s| & | & | &
[e|x|8|5|g| £ | €| € AEEE I E N R MR E I HE R I E NI I E R R R N I e e e e R E M R I E R HEHEE I HEHE R E IR IHE I E I e e e s | &
A - sl e |ZI5(F|5|c|F 2|5 5|5 2|%|5|% 82|25\ (%|2|%\5(%|2|%\5(28|%|2|%|2|%|6|2|%(6|2|%(8|%|2|5 5|3 Sl e |Fz|F2|518 2|2 5|2 2|2 2|5 2|5 2| 5| |5|5 2|5 2|c|5|a|5|6|5|5|6|2|5|5(6|5(8| 5|5 |3 g | &
5 3 5 3 5 3 i 5 5 3 5 3 i 5 3 5 3 i 5 3 5 i 3 i 3 5 3 5
ma wiedzg w zakresie matematyki, obejmujaca
algebre, analiz¢ matematyczng oraz elementy
e . . P T1P_WO01
K_wo1 geometrii analitycznej, elementy probabilistyki TlP_WOG
niezbgdna do formutowania i rozwiazywania -
tvpowvch zadan z zakresu kierunku studiow
ma wiedzg z fizyki przydatna do rozumienia
mechaniki, termod: iki, optyki, elektrycznosei i T1P_WO01
K_W02 c ; -
- magnetyzmu, fizyki jadrowej oraz fizyki ciata T1P_W06
stalego
KAW0S | romumiia i o e, gk | T1EWOL
a4 ozumienia zagadniefi nauki o materiatach, fizy TIP W06
ciala stalego -
K Wo4 maw15dz¢}V.zakresl.e@echamkl1echrnczne;, T1P_W02 o+
- tr materiatow i phynow T1P_WO06
K Wos ma v{led.x \:VAZfikl'CSlE kunsl@owm1la oraz gra.hkl TP W03
- s TIP_WO06
komputeroweao -
ma wiedzg w zakresie projektowania inZynierskiego
N , . A T1P_W03
K_W06 obicktow i procesow technicznych oraz tworzenia |+
- A N T1P_W06
dokumentacji technicznej -
TIP_UOL
posiada umiej; $¢ pi ia obrabiare} T1P_U05 N
K52 sterowanych numerycznie T1P_U07 T
TiP U16
T1P_U01
stosuje metody analizy decyzyjnej w zarzadzaniu T1P_U05
K_U53 s - + +
= produkja. T1P_U07
TP U12
T1P_UOL
posiada umiejetnosé proj i 6 T1P_U05
K_U54 logistycznych z wykorzystaniem metod T1P_U07 |
komputerowego wspomagania TiP_U12
T1P U16
- . N . T1P_U01
Ko | et osnlo |y NEE
Jonamne P o TiP U13
otrafi i¢ pomial Tip_uo
K_US6 pwielkuz::iéwi 1chpzeksri,o‘alac' maszyn T1p_U05 T
azany ploatacia maszy T1P_U08
otrafi przeanalizowaé procesy zachodzace w Tip_uot
Kus7 i o brén chrl;asz yach # Tip_U0S A
brany i T1P U13
rozumie potrzebg i zna mozliwosci ciaglego
doksztalcania sig (studia drugiego i trzecieg
K KoL oksalcana i (studia drugicgo  trzeciego | 1o o el NN N
stopnia, studia podyplomowe, kursy) - podnoszenia
kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych
ma §wiadomo$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne
K_K02 aspekty. i skutki dziatyalnos’c'{ inZy{mierz.n-mechanika, TIP_KO2
w tym jej wplyw na $rodowisko, i zwigzang z tym
odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje
‘ma §wiadomos¢ waznosci zachowania w sposob
rofesjonalny, przestrzegania zasad etyki T1P_K03
K_K03 p JJ alny, p gania TVH - +| o+ +
i i p T1P_K04
ladow i kultur
ma $wiadomos¢ odpowiedzialnosci za pracg whasng TIP K02
K_Ko4 oraz gotowosé podporzadkowania si¢ zasadom TP Ko ol .
pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za T1P K04
wspolnie realizowane zadania -
K K05 potrafi dziata¢ w sposob przedsiebi T1P_ K06
ma §wi §¢ roli spok uczelni
technicznej, a zwlaszcza rozumie potrzebg
for iaipr i feczenstwu -
K K06 m.in. poprzez $rodki masowego przekazu - TIP_K04
= ji i opinii dotyczacych osiagnigé techniki i T1P_K07
innych aspektow dziatalnosci inzyniera-mechanika;
podejmuje starania, aby przekaza¢ takie informacje i
opinie w sposob powszechnie zrozumiaty.
rozumic potrzebg kreowania i poszukiwania nowych|  TLP_KO1
K_K07 rozwigzan wspierajacych rozwoj nowych T1P_KO04
WYEWOTOW. T1P K05
ma $wiadomo$¢ waznosci zachowania w sposob
N A N N T1P_K04
K_K08 profesjonalny i przestrzegania zasad etyki -
i T1P_K05
zawodowei -
K_K09 ma TIP_KO7 o+ | o+ |+ P PR R R
kluczowych
i wepsidzialac o TIP_KO03
K K10 potrafi wspé ?laacl.pfacv(t»\acu;guple, T1P K04 N el s R . N . . . . . . N .
= przyjmujac w niej rozne role =
T1P K05
potrafi odpowiednio okreslié priorytety stuzace 1P Koa
K_K11 realizacji okre$lonego przez siebie lub innych, - + ]+
” BO przez 8 . T1P_K05
zadania z zakresu i maszyn -
prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy
zwigzane z wykonywaniem zawodu dotyczacego T1P_K04
K_K12 S R + + +
- zagadnien eksploatacji, pojazdow i maszyn T1P_KO05
K K13 potrafi okreslié zadania metod komputerowych w Eg—igi . A N
= projektowaniu maszyn T1P K05
K_K14 polraﬁzfnstos(»:w{:\cmelodyn‘u.merycznew T1P_K04 . el . .
maszyn T1P K05
potrafi zaplanowa¢ i przeprowadzi¢ pomiary TIP K04
K_K15 podstawowych wielkosci fizycznych z T1P K0S
zastosowaniem technik pomiarowych i badawczych -
trafi sldzialac i . . T1P_K03
K_K16 potrafi wspdldzialac i pracowaé w grupie, T1P K04 NN L. N . NN .
przyjmujac w niej rozne role T1P K05
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i CU|[Eci=ic dyplom| et [ owert | ©¥ | “wat | wall | maszyn | Proiektowana [T o owe | wana | owa | poogowych | €' "1 konstrukei| konstrukei| - konstrukeii1 | konstrukei| ™924¢Z | mechanicznei | komputerowe | éw ciepta | YM201CZ | dyplom L T L 3 “wal | wall | produkei| SN ME || OmEESD worzyw | VTN h produkeyjnych | & produkeji CIM | techniczna  produkai Produkei | gospodar | HYPOM | ole 1| owe i 21 war | wan
P ia owej nych nych owej spajania produkcji owej
Efekty Opis kierunkowych efektow ksztalcenia ( Odniesienie numerycz il in il na | szucznye czej
el pis kierunkowych efektow ksztalcenia (w ? nie h
i . p o 2 " efektow
ksztalcenia na | przypadku prowadzenia specjalnosci nalezy wskazaé \
3 5 i ksztalcenia do
kierunku takze efekty specjalnosciowe.) .
obszaru wiedzy
s | §| 5| 5|5 < s|. |5 S| S|.|2 eS| olelol|fleleleld|aleli|c|E|x]E s |5 s 5|, |5 S| 51| E| & R C I - - - N O - I 3 O I - D - Slole s | 5 s|.|e| 5| 5| E
5|2(8|2(8|8| 8| & | % S0 2 |8|c|8|c|2|8|5|8|c|8|E|8|5|8|¢c|5|8|g|B|E|8|g|B|2|8|c|c|B|c(3|c|B|s(c(8|s|c|8|c|8|c| 5| 5| % £ | 2 |B|5|B|&(8|g|E|B|c|B(c(B|c(3B(c|B|c|2(8|c|2|8|c|8|c|2|8|c|8|¢c|2|8|¢c|c|2|8|¢c|8|¢8| & |8 |¢% 3| 3
Sle|z|8|2|8| 2| £ | £ S| e |2|8|2|E|B|2|E|2|e|2lE|2|e|2|8|E|2|8|2|e|2|8 2(e|2|8|e|2|E|2|E|2|8|c|2|8|E(z|E|2|E| €| €| ¢€ S| & |E|c|2|c|2| 8| |2 e|Ele|2|c|2|c|e|s|E|e|2|c|Ele|e|s|c|2|8|e|s|8 |c|e|2(8(5(8|¢E|¢E|¢£ s | 8
zlc|3|c(=|8| §E | § | § e | & |2|2|2|18|c|2|18|2|18|2|8|2|8|=2|2|8|=2|z2|2|8|2|2|2/8(2|2/8/2/8/2|8|2|2/8|/2|12|1812/18/12|18| 5| 5 | & e | & 2|8 gl=slz18]5|8|15|8 28(=(8 g|le|2|2|e|2|8|2|8|e|2|8 3 - R - =T - (- | E | E | & c | &
3 gl 5| 5| & 3 - g 3 g g &2 & g 3 g 3|8 - 2 &2 3|2 g gl 5| 5| 3 HEE 3|2 - HEE HEE & 2 - gl1%|3 &8 1518l 5| 5| 5
5 3 5 3 5 3 i 5 5 3 5 3 i 5 3 5 3 i 5 3 5 i 3 i 3 5 3 5
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K_Wo03 rozumienia zagadnieh nauki o materiatach, fizyki -
- N T1P_W06
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INSTYTUT POLITECHNICZNY

PLAN

STUDIOW NR 1/2018/PIMR/S

ZATWIERDZONO

UCHWALA SENATU NR X1/72/13

PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPEC]ALNOSC: POJAZDY I MASZYNY ROBOCZE
B Liczba GODZINY ROZKLAD ZAJEC w SEMESTRZE
£ w tym sem. | sem. 11 | sem. 11T | sem. IV sem. V | sem. VI | sem. VII
£ NAZWA PRZEDMIOTU egza- | i pkt. | Razem Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
E :)1” czen | ECTS w ¢ L P/s W|C|L|P/S|W|C|L|P/s|w c’|L|P/s|w c|lL P/SlW C|L|P/s|w|C|L|p/s|w|c'|L|p/s
A. PRZEDMIOTY OGOLNE
1. Wychowanie fizyczne 2 0 60 0 60 0 0 30 30
2. Jezyk obcy 1 1 1 30 0 30 0 0 30
3. Jezyk obcy 11 1 1 30 0 30 0 0 30
4. Jezyk obcy 111 1 1 30 0 30 0 0 30
5. Jezyk obcy IV 1 1 30 0 30 0 0 30
6. Jezyk obcy egzamin E2 1 2 0 0 0 0 0 E
7. Technologia informacyjna 2 4 45 15 0 30 0 15 30
8. Rozwdj zréwnowazony* 2 2 30 15 0 0 15 |15 15
9. Zarzadzanie i prowadzenie dziatalno$ci gospodarczej* 2 2 30 15 0 0 15 |15 15
10. Psychologia* 2 2 30 15 0 0 15 15 15
11. Edukacja techniczna* 2 2 30 15 0 0 15 |15 15
12. Ochrona wiasnoéci intelektualnej 1 1 15 15 0 0 0 15
13. Bezpieczenstwo i higiena pracy z ergonomia 1 1 15 15 0 0 0 15
14. 0 0 0 0 0
75] 60| 30| 60 60| 0] ojJo|3]o0ofojJof30J]ojojJo]jojo[foOoJojJO|O]OJ30]O0[O]O
RAZEM 1 18 | 16 375 105 180 30 60 775 0 30 30 30
egza- li ki sem. I sem. IT sem. ITT sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
mi- | 20| PRE ) pazem | w ¢ L P/S p ; p - - p -
now | czen | ECTS w| C|L|p/s ClufpsfwilC|ufpsslw|lcC|L|pslw|C|Lfpslw|c|L(pslw|cC|L|ps
75 [ 60 [ 30 [ 60 60 o [oJo[30[o[ofJo[30[o[oJo[oJoJoJoJoJoJo]30]o[o]o
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1 1 18 | 16 | 375 105 180 30 60 575 50 30 30 30
egzaminow 0 0 0 1 0 0 0
Liczba: zaliczen 8 2 1 1 0 0 2
pkt. ECTS 9 1 1 3 0 0 2
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019

* przedmiot w ramach grupy przedmiotéw humanistycznych do wyboru dwa przedmioty z czterech

_- - egzamin

Legenda:

W -wyktad

C - ¢wiczenia audytoryjne

L - ¢wiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe

S - seminarium

T - zajecia terenowe

ARKUSZ 1




INSTYTUT POLITECHNICZNY

PLAN

STUDIOW NR 1/2018/PIMR/S

ZATWIERDZONO
UCHWALA SENATU NR X1/72/13

PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
. POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: POJAZDY I MASZYNY ROBOCZE
Liczba GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE
o w tym sem. I | sem. IT | sem. IIT | sem. IV sem. V | sem. VI | sem. VII
28 NAZWA PRZEDMIOTU egza- . Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
S = .| zali- | pkt. | Razem w ¢ L P/S - - - - - - -
= :;‘w czen | ECTS WICILIP/SIWICILIP/SIW CIL P/SIW ¢ LP/SIW CIL P/S|W|C|L|P/S|W|C|L|P/S
B. PRZEDMIOTY PODSTAWOWE
1. Matematyka [ 1 1 6 90 45 45 0 0 45| 45
2. Matematyka II 1 1 6 75 30 45 0 0 30| 45
3. Fizyka 2 4 45 30 15 0 0 30|15
4. Fizyka Il 1 1 5 30 15 0 15 0 15 15
5. Mechanika techniczna [ 2 5 45 30 15 0 0 30[15
6. Mechanika techniczna I 1 1 4 30 15 15 0 0 15| 15
7. Wytrzymato$¢ materiatow | 2 5 45 30 15 0 0 30( 15
8. Wytrzymato$¢ materiatéw 11 1 1 4 30 15 0 15 0 15 15
9. Mechanika ptynéw 1 1 5 60 30 30 0 0 30| 30
10. 0 0 0 0 0
11. 0 0 0 0 0
RAZEM 6 12 44 450 240 180 30 0 105 75l 00 0190 751 015 0 ]45] 30 015 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
egza . sem. I sem. IT sem. IIT sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
i | 2| PR pgem | w ¢ L P/S . .
l::,'ilvczeﬁECTS wic|L|pslw|c|L|pslw|c|L|ps|lw|c|L|pslw|c|L|pslw|c|L|psfw|c|L|ps
180[135[ 30 [ 60| 90[135[ 15[ o [45[60[15[ o J o [30[ o[ oJ o[ oJoJoJoJoJoJo]30]o]o]o
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1+2 7 30 60 825 345 360 60 60 205 240 120 30 30
inow 1 3 2 1 0 0 0
Liczba: zaliczen 13 7 3 1 0 0 2
pkt. ECTS 24 21 10 3 0 0 2
UWAGI: Obowigzuje od roku akademickiego: 2018/2019
Legenda:
W - wyktad
¢ - ¢wiczenia audytoryjne
L - ¢wiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S - seminarium
T - zajecia terenowe
_- - egzamin
ARKUSZ 2




4 ZATWIERDZONO
INSTYTUT POLITECHNICZNY PLAN STUDIOW NR 1/2 0 18/PIMR/S UCHWALA SENATU NR XI1/72/13
PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
. . POZIOM STUDI‘OW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: POJAZDY I MASZYNY ROBOCZE
Liczha GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE
o w tym sem. I | sem. IT | sem. IIT | sem. IV | sem. V | sem. VI | sem. VII
S E NAZWA PRZEDMIOTU egz.a- zali- | pkt. | Razem j Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
= | caeit | EcTs w ¢ L P/s WICILIP/SIWICILIP/SIW CIL P/SIW ¢l P/SIW CIL P/S|W|C|L|P/S|W|C|L|P/S
C. PRZEDMIOTY KIERUNKOWE
1. Podstawy konstrukcji maszyn I 3 6 60 30 15 0 15 30|15 15
2. Podstawy konstrukcji maszyn II 1 3 6 75 30 15 15 15 30| 15[ 15|15
3. Komputerowe wspomaganie projektowania 2 3 45 30 0 15 0 30 15
4, Nauka o materiatach 1 1 3 60 30 0 30 0 30 30
5. Inzynieria wytwarzania I 3 5 45 15 0 15 15 15 15|15
6. Inzynieria wytwarzania I1 1 1 2 30 15 0 15 0 15 15
7. Termodynamika techniczna 2 3 30 15 0 15 0 15 15
8. Elektotechnika i elektronika 2 5 60 30 0 30 0 30 30
9. Automatyka i robotyka 2 2 30 15 0 15 0 15 15
10. Metrologia i systemy pomiarowe 2 5 45 30 0 15 0 30 15
11. Zarzadzanie $srodowiskiem i ekologia 1 1 15 15 0 0 0 15
12. Eksploatacja i niezawodnos¢ 1 1 4 45 30 15 0 0 30|15
13. Grafika inzynierska 3 6 75 15 0 30 30 |15 30( 30
14. 0 0 0 0 0
15. 0 0 0 0 0
16. 0 0 0 0 0
17. 0 0 0 0 0
18. 0 0 0 0 0
19. 0 0 0 0 0
20. 0 0 0 0 0
21. 0 0 0 0 0
22. 0 0 0 0 0
RAZEM " 26 51 615 300 45 195 75 15[ 0 '530 3060 O 030 0 J105 3021045 30 )105 1521075 151 0 0 0 0115[ 0 015 0 0 0 0 0
egza-| i pkt. | sem. I sem. IT sem. IIT sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
| e | pers | R | W ¢ Lol PSS twl e fes|wlelules|wlc|ules|w|e|lules|wle|u|es|w|e|lnles|w|elr]|es
PODSUMOWANIE ARKUSZA 14243 11 | 56 | 11| 1440 | 645 405 255 135 |25 13i oso 90 | 150 13; 045 0 | 150 903 050 30 | 105 4524075 15/ 0] 0] 0] 0]15 03015 0 | 30 0300 0
in6w 1 3 3 4 0 0 0
Liczba: zaliczen 16 12 12 8 0 2 2
pkt. ECTS 30 30 30 17 0 2 2
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019
Legenda:
W -wyktad
C - ¢wiczenia audytoryjne
L - ¢wiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S - seminarium
T - zajecia terenowe
_- - egzamin
ARKUSZ 3




INSTYTUT POLITECHNICZNY

PLAN

STUDIOW NR 1/2018/PIMR/S

ZATWIERDZONO
UCHWALA SENATU NR X1/72/13

PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
. . POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: POJAZDY I MASZYNY ROBOCZE
Liczha GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE
£ 3 w tym sem. I | sem. IT | sem. IIT | sem. IV sem. V | sem. VI | sem. VII
2 E NAZWA PRZEDMIOTU egza- . Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
S . zali- | pkt. | Razem A
= :;‘w czen | ECTS w ¢ L P/s W|C|L|P/S|W|C|L|P/s|w c’|L P/SlW ¢l P/SlW C|L P/s|w|c'|L|p/s|w|c'|L|p/s
D. PRZEDMIOTY SPECJALNOSCIOWE
1. Wybrane elementy dynamiki maszyn 2 2 30 15 15 0 0 15|15
2. Chemia 3 4 45 15 15 15 0 15| 15|15
3. Podstawy jako$ci 2 2 30 15 15 0 0 15|15
4. Programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie 3 4 45 15 0 15 15 15 15|15
5. Hydraulika i pneumatyka 3 3 60 15 15 30 0 15]15( 30
6. Budowa pojazddéw i maszyn roboczych I 2 4 45 30 15 0 0 30( 15
7. Budowa pojazdéw i maszyn roboczych II 1 1 6 90 45 0 45 0 45 45
8. Silniki spalinowe I 2 4 45 30 15 0 0 30( 15
9. Silniki spalinowe II 1 1 4 60 15 0 45 0 15 45
10. Urzadzenia elektryczne poj. i maszyn roboczych 2 5 60 30 0 30 0 30 30
11. Diagnostyka pojazdéw i maszyn roboczych I 2 3 30 15 0 0 15 15 15
12. Diagnostyka pojazdéw i maszyn roboczych II 1 1 4 60 15 0 45 0 15 45
13. Technologia napraw I 2 2 30 15 0 0 15 15 15
14. Technologia napraw II 1 1 4 60 15 0 45 0 15 45
15. Eksploatacja pojazdéw i maszyn roboczych I 1 1 2 45 30 0 0 15 30 15
16. Eksploatacja pojazdéw i maszyn roboczych I 1 2 45 0 0 45 0 45
17. Transport samochodowy 1 2 2 30 15 15 0 0 15|15
18. Metody informatyczne w eksploatacji pojazdow 2 2 30 15 0 0 15 15 15
19. Zarzadzanie eksploatacja pojazdow 1 2 4 60 30 15 0 15 30( 15 15
20. Organizacja badan pojazdéw 1 1 2 30 15 0 0 15 15 15
21. Trybologia i techniki smarowania 2 2 30 15 0 15 0 15 15
22. Metodologia pracy dyplomowej 1 1 15 0 0 0 15 15
23. Seminarium dyplomowe I 1 1 15 0 0 0 15 15
24. Seminarium dyplomowe II 1 3 60 0 0 0 60 60
25. Praca dyplomowa 15 Obrona
26. Praktyka zawodowa I 4 4 tygodnie
27. Praktyka zawodowa II 8 8 tygodnie
28. 0 0 0 0 0 [ T 1
7
T 8 | 41| 99 | 1050 | 405 120 330 195 |00 L ofoJoJToJToJToJoJToJToJofJe6o 45l 530 0 180 4537;05 45 [120] 153|1;05| 75| 45 1521;90 5
egz.a- sali- | pkt. N w ¢ L b/s sem. I sem. I sem. ITT sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
:;‘W czen | ECTS | orem wile|ulpslw|elo|es|fw| el pslwlel|lnlpslw|]elo|es|lw|eln(|pslw|elr|ps
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1+2+3+4 19 | 97 | 210| 2490 | 1050 | 525 585 330 |25 1si o60 90 [ 150 13; (;15 0 [150 903 050 30 | 165 903 7;05 15 | 180 453];05 45 [135 1534;20 75| 75 152 590 75
ow 1 3 3 4 1 5 2
Liczba: zaliczen 16 12 12 15 17 13 7
pkt. ECTS 30 30 30 30 30 30 30
UWAGI: Ob. je od roku akademickiego: 2018/2019
Legenda:
W - wyktad
C - ¢wiczenia audytoryjne
L - twiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S - seminarium
T - zajecia terenowe
- - egzamin




INSTYTUT POLITECHNICZNY

PLAN STUDIOW NR 1/2018/PIMR/NS

ZATWIERDZONO

UCHWALA SENATU NR X1/72/13

PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA NIESTACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPEC]ALNOSC: POJAZDY I MASZYNY ROBOCZE
B GODZINY ROZKLAD ZAJEC w SEMESTRZE
k] w tym sem. sem. V | sem. VI | sem. VII
o NAZWA PRZEDMIOTU egza- Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
g mi- pkt. | Razem ¢ L P/S - - - - - -
: e[ o] e[ o] ¢] v e[ o] e[ o] w] e[ Jow
A. PRZEDMIOTY OGOLNE
1. Promocja zdrowia i kultury fizycznej 1 0 20 0 0 0
2. Jezyk obcy 1 1 1 30 30 0 0 30
3. Jezyk obcy 11 1 1 30 30 0 0
4. Jezyk obcy 111 1 1 30 30 0 0
5. Jezyk obcy IV 1 1 30 30 0 0
6. Jezyk obcy egzamin E2 1 2 0 0 0 0
7. Technologia informacyjna 2 4 45 0 30 0 15 30
8. Rozwdj zréwnowazony* 2 2 30 0 0 15 |15 15
9. Zarzadzanie i prowadzenie dziatalno$ci gospodarczej* 2 2 30 0 0 15 |15 15
10. Psychologia* 2 2 30 0 0 15 |15 15
11. Edukacja techniczna* 2 2 30 0 0 15 |15 15
12. Ochrona wiasnoéci intelektualnej 1 1 9 0 0 0
13. Bezpieczenstwo i higiena pracy z ergonomia 1 1 9 0 0 0
14. 0 0 0 0
RAZEM 1 16 323 120 30 60 75 3[)1 )530 60 0jojojojo] o 0 L 0] 0
egzva- pkt. . sem. I sem. V sem. VI sem. VII
:}iﬂ gcrs | Razem ¢ L PIS twl| ¢ L les L|ess|wl¢|L|ps ¢|Lps
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1 1 16 | 323 120 | 30 | eo 7213073010 e e i
egzaminow 0 0 0
zaliczen 7 0 2
pkt. ECTS 9 0 2
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019

* przedmiot w ramach grupy przedmiotéw humanistycznych do wyboru dwa przedmioty z czterech

HvuCos

Legenda:

- wyktad

- ¢wiczenia audytoryjne
- twiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
- ¢wiczenia projektowe
- seminarium

- zajecia terenowe

_- - egzamin

ARKUSZ 1




INSTYTUT POLITECHNICZNY

PLAN STUDIOW NR 1/2018/PIMR/NS

ZATWIERDZONO
UCHWALA SENATU NR X1/72/13

PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
. ) POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA NIESTACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: POJAZDY I MASZYNY ROBOCZE
Liczba GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE
o w tym sem. I | sem. IT | sem. IIT | sem. IV sem. V | sem. VI | sem. VII
28 NAZWA PRZEDMIOTU egza- . Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
S = .| zali- | pkt. | Razem w ¢ L P/S - - - - - - -
= :;‘w czen | ECTS WICILIP/SIWICILIP/SIW CIL P/SIW ¢ LP/SIW CIL P/S|W|C|L|P/S|W|C|L|P/S
B. PRZEDMIOTY PODSTAWOWE
1. Matematyka [ 1 1 6 60 30 30 0 0 30| 30
2. Matematyka II 1 1 6 60 30 30 0 0 30| 30
3. Fizyka 2 4 45 30 15 0 0 30|15
4. Fizyka Il 1 1 5 30 15 0 15 0 15 15
5. Mechanika techniczna [ 2 5 30 15 15 0 0 15[ 15
6. Mechanika techniczna I 1 1 4 30 15 15 0 0 15| 15
7. Wytrzymato$¢ materiatow | 2 5 30 15 15 0 0 15|15
8. Wytrzymato$¢ materiatéw 11 1 1 4 30 15 0 15 0 15 15
9. Mechanika ptynéw 1 1 5 60 30 30 0 0 30( 30
10. 0 0 0 0 0
11. 0 0 0 0 0
RAZEM 6 12 44 375 195 150 30 0 75 6[)l 5[) 0175 601 015 0 ]45] 30 015 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
egza- . sem. I sem. IT sem. IIT sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
i | 2| PR pgem | w ¢ L P/S p . .
l::,'ilvczeﬁECTS wic|L|pslw|c|L|pslw|c|L|ps|lw|c|L|pslw|c|L|pslw|c|L|psfw|c|L|ps
150 90 [30[ 60 95[90[ 15[ o [45[60[15[ o J o [30[ o[ oJ o[ oJoJoJoJoJoJ]o]18[o[ o] o
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1+2 7 29 60 698 308 270 60 60 330 200 120 30 18
inow 1 3 2 1 0 0 0
Liczba: zaliczen 12 7 3 1 0 0 2
pkt. ECTS 24 21 10 3 0 0 2
UWAGI: 0Ob je od roku akademickiego: 2018/2019
Legenda:
W - wyktad
¢ - ¢wiczenia audytoryjne
L - ¢wiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S - seminarium
T - zajecia terenowe
_- - egzamin
ARKUSZ 2




4 ZATWIERDZONO
INSTYTUT POLITECHNICZNY PLAN STUDIOW NR 1/2 O 18/PIMR/NS UCHWALA SENATU NR XI1/72/13
PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
. . POZIOM STUDI‘OW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA NIESTACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: POJAZDY I MASZYNY ROBOCZE
Liczha GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE
o w tym sem. I | sem. IT | sem. IIT | sem. IV | sem. V | sem. VI | sem. VII
S E NAZWA PRZEDMIOTU egz.a- zali- | pkt. | Razem j Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
= | caeit | EcTs w ¢ L P/s WICILIP/SIWICILIP/SIW CIL P/SIW ¢l P/SIW CIL P/S|W|C|L|P/S|W|C|L|P/S
C. PRZEDMIOTY KIERUNKOWE
1. Podstawy konstrukcji maszyn I 3 6 60 30 15 0 15 30|15 15
2. Podstawy konstrukcji maszyn II 1 3 6 75 30 15 15 15 30| 15[ 15|15
3. Komputerowe wspomaganie projektowania 2 3 45 30 0 15 0 30 15
4, Nauka o materiatach 1 1 3 60 30 0 30 0 30 30
5. Inzynieria wytwarzania I 3 5 45 15 0 15 15 15 15|15
6. Inzynieria wytwarzania I1 1 1 2 30 15 0 15 0 15 15
7. Termodynamika techniczna 2 3 30 15 0 15 0 15 15
8. Elektotechnika i elektronika 2 5 60 30 0 30 0 30 30
9. Automatyka i robotyka 2 2 30 15 0 15 0 15 15
10. Metrologia i systemy pomiarowe 2 5 45 30 0 15 0 30 15
11. Zarzadzanie $srodowiskiem i ekologia 1 1 15 15 0 0 0 15
12. Eksploatacja i niezawodnos¢ 1 1 4 45 30 15 0 0 30|15
13. Grafika inzynierska 3 6 75 15 0 30 30 |15 30( 30
14. 0 0 0 0 0
15. 0 0 0 0 0
16. 0 0 0 0 0
17. 0 0 0 0 0
18. 0 0 0 0 0
19. 0 0 0 0 0
20. 0 0 0 0 0
21. 0 0 0 0 0
22. 0 0 0 0 0
RAZEM " 26 51 615 300 45 195 75 15[ 0 '530 3060 O 030 0 J105 3021045 30 )105 1521075 151 0 0 0 0115[ 0 015 0 0 0 0 0
egza-| i pkt. | sem. I sem. IT sem. IIT sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
| e | pers | R | W ¢ Lol PSS twl e fes|wlelules|wlc|ules|w|e|lules|wle|u|es|w|e|lnles|w|elr]|es
PODSUMOWANIE ARKUSZA 14243 11 | 55 | 11| 1313 | 608 315 255 135 |25 9(;0550 90 | 155 902;045 0 | 150 903 050 30 | 105 4524075 15/ 0] 0] 0] 0]15 03015 0 | 18 0180 0
in6w 1 3 3 4 0 0 0
Liczba: zaliczen 15 12 12 8 0 2 2
pkt. ECTS 30 30 30 17 0 2 2
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019
Legenda:
W -wyktad
C - ¢wiczenia audytoryjne
L - ¢wiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S - seminarium
T - zajecia terenowe
_- - egzamin
ARKUSZ 3




4 ZATWIERDZONO
INSTYTUT POLITECHNICZNY PLAN STUDIOW NR 1/2 O 18/PIMR/NS UCHWALA SENATU NR XI1/72/13
PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
. . POZIOM STUDIpW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA NIESTACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: POJAZDY I MASZYNY ROBOCZE
Liczha GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE
£ 3 w tym sem. I | sem. IT | sem. IIT | sem. IV | sem. V | sem. VI | sem. VII
2 E NAZWA PRZEDMIOTU egza- . Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
S . zali- | pkt. | Razem A
= :;‘w czen | ECTS w ¢ L P/s W|C|L|P/S|W|C|L|P/s|w c’|L P/SlW ¢l P/SlW C|L P/s|w|c'|L|p/s|w|c'|L|p/s
D. PRZEDMIOTY SPECJALNOSCIOWE
1 Wybrane elementy dynamiki maszyn 2 2 18 9 9 0 0 919
2 Chemia 3 4 27 9 9 9 0 91919
3 Podstawy jakosci 2 2 18 9 9 0 0 919
4. Programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie 3 4 27 9 0 9 9 9 919
5 Hydraulika i pneumatyka 3 3 36 9 9 18 0 91918
6 Budowa pojazddéw i maszyn roboczych I 2 4 27 18 9 0 0 18| 9
7 Budowa pojazdéw i maszyn roboczych II 1 1 6 54 27 0 27 0 27 27
8 Silniki spalinowe I 2 4 27 18 9 0 0 18| 9
9 Silniki spalinowe II 1 1 4 36 9 0 27 0 9 27
10. Urzadzenia elektryczne poj. i maszyn roboczych 2 5 36 18 0 18 0 18 18
11. Diagnostyka pojazdow i maszyn roboczych I 2 3 18 9 0 0 9 9 9
11. Diagnostyka pojazdéw i maszyn roboczych II 2 4 27 9 0 18 0 9 18
14. Technologia napraw 1 1 6 36 9 0 27 0 9 27
15. Eksploatacja pojazddw i maszyn roboczych 1 2 4 45 18 0 18 9 18 18| 9
17. Transport samochodowy 1 2 2 18 9 9 0 0 919
18. Metody informatyczne w eksploatacji pojazdéw 2 2 18 9 0 0 9 9 9
19. Zarzadzanie eksploatacja pojazdéw 1 2 4 27 9 9 0 9 919 9
20. Organizacja badan pojazdéw 1 1 2 18 9 0 0 9 9 9
21. Trybologia i techniki smarowania 2 2 18 9 0 9 0 9 9
22. Metodologia pracy dyplomowej 1 1 9 0 0 0 9 9
23. Seminarium dyplomowe I 1 1 9 0 0 0 9 9
24. Seminarium dyplomowe II 1 3 36 0 0 0 36 36
25. Praca dyplomowa 15 Obrona
26. Praktyka zawodowa I 4 4 tygodnie
27. Praktyka zawodowa II 8 8 tygodnie
28 0 0 0 0 0 [ [
RAZEM 7 40 99 585 225 72 180 108 0 0 L 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0|36 Z7EllB 0 |108 2722563 27] 63 ] 913072 [36] 18 99927 45
egzva- sali- | pkt. Razem w ¢ L b/s sem. I sem. IT sem. ITT sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
:(‘)‘W czeh | ECTS wilcéluLfpes|lw|c|L|psfw|clu|pslw|c|ulesfwl]c|r|eslw|c|u|psfw|cl|L|ps
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1+2+3+4 18 | 95 | 210| 1898 | 833 387 435 243 |15 9(1 560 90 [ 155 902 3(;15 0 [150 903 050 30 [141 7232193 15 [ 108 2722553 27| 78 92 087 36 | 36 91 727 45
inow 1 3 3 4 1 5 2
Liczba: zaliczen 15 12 12 15 17 13 7
pkt. ECTS 30 30 30 30 30 30 30
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019
Legenda:
W - wyktad
C - ¢wiczenia audytoryjne
L - twiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S - seminarium
T - zajecia terenowe

_- - egzamin

ARKUSZ 4




4 ZATWIERDZONO
INSTYTUT POLITECHNICZNY PLAN STUDIOW NR 1/2 0 1 8/MKWPM/S UCHWALA SENATU NR XI/72/13
PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: METODY KOMPUTEROWE W PROJEKTOWANIU MASZYN
Fl Liczha GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE,
g w tym sem. I I sem. 11 | sem. I | sem. IV, | sem.V | sem. VI | sem. VII
s NAZWA PRZEDMIOTU egza- ) Liczba godzin tygodniowo (semestr 1 - VII po 15 tygodni
% mi- Zall: pkt. | Razem w ¢ L P/S - - - - - - -
] WL oo e[ [ [ e o [ w] e [ [ w] € | o [oa]w] € [ o] w] <[+ [
A. PRZEDMIOTY OGOLNE
1. Wychowanie fizyczne 1 0 60 0 60 0 0 30 30
2. Jezyk obcy 1 1 30 0 30 0 0 30
3. Jezyk obcy 11 1 1 30 0 30 0 0 30
4., Jezyk obcy 111 1 1 30 0 30 0 0 30
5. Jezyk obcy IV 1 1 30 0 30 0 0 30
6. Jezyk obcy egzamin E2 1 2 0 0 0 0 0 E
7. Technologia informacyjna 2 4 45 15 0 30 0 15 30
8. Rozwdj zréwnowazony* 2 2 30 15 0 0 15 |15 15
9. Zarzadzanie i prowadzenie dziatalnosci gospodarczej* 2 2 30 15 0 0 15 |15 15
10. Psychologia* 2 2 30 15 0 0 15 |15 15
11. Edukacja techniczna* 2 2 30 15 0 0 15 |15 15
12. Ochrona wtasnosci intelektualnej 1 1 15 15 0 0 0 15
13. Bezpieczenstwo i higiena pracy z ergonomia 1 1 15 15 0 0 0 15
14. 0 0 0 0 0
RAZEM 1 17 | 16 | 375 105 180 30 60 |5 6022530 60 0 60600 0JoT30 00 oo 33(:] ofoJoJToJoJoJoJo[oJo[30 o 00 0
eg?a— zali- | pkt. Razem w ¢ L »/s sem. I sem. II sem. IT sem. IV sem. V. sem. VI sem. VII
r:gl‘;\,czcﬁECTS wl c|lvulps|w|clu|esfw]ce|u|psfw|c|L|eslw|c p/sfwl ¢|rfpsfwlc|rL(ps
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1 117 | 16| 375 | 105 | 180 | 30 | o [72le0)301c0L0Te0l 010LO0I30L0l0L0Is0L 010 00 0l0 0l0L0l0}s0000010
i 0 0 0 1 0 0 0
Liczba: zaliczen 8 2 1 1 0 0 2
pkt. ECTS 9 1 1 3 0 0 2
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019
* przedmiot w ramach grupy przedmiotéw humanistycznych do wyboru dwa przedmioty z czterech
Legenda:
W - wyktad
C - éwiczenia audytoryjne
L - Ewiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S - seminarium
T - zajecia terenowe
_- - egzamin
ARKUSZ 1




INSTYTUT POLITECHNICZNY

PLAN STUDIOW NR 1/2018/MKWPM/S

PROFIL KSZTALCENIA:
POZIOM STUDIOW:

PROFIL PRAKTYCZNY

STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie)

ZATWIERDZONO

UCHWALA SENATU NR XI/72/13

ZDNIA
20 CZERWCA 2013 ROKU

PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: METODY KOMPUTEROWE W PROJEKTOWANIU MASZYN
Liczba GODZINY ROZKLAD ZAJEC w SEMESTRZE
2 w tym sem. [ | sem. 11 | sem, 111 | sem. IV, sem. V | sem. VI | sem. VII
2 E NAZWA PRZEDMIOTU egza-| . Ticzba godzin tygodniowo (semestr I - VI po 15 tygodni)
§Z B\ zali- | pk. | Razem |\ ¢ L b/s - - - ~ - - -
& now czen | ECTS W|C|L|P/S|W|C|L|P/SIW C|L P/SIW cC|lL P/SIW C|L|P/S|W|C|L|P/S|W|C|L|P/S
B. PRZEDMIOTY PODSTAWOWE
1. Matematyka I 1 1 6 90 45 45 0 0 45] 45
2. Matematyka II 1 1 6 75 30 45 0 0 30| 45
3. Fizykal 2 4 45 30 15 0 0 30] 15
4, Fizyka Il 1 1 5 30 15 0 15 0 15 15
5. Mechanika techniczna I 2 5 45 30 15 0 0 30] 15
6. Mechanika techniczna I1 1 1 4 30 15 15 0 0 15[ 15
7. Wytrzymato$¢ materiatéw [ 2 5 45 30 15 0 0 30(15
8. Wytrzymato$¢ materiatéw II 1 1 4 30 15 0 15 0 15 15
9. Mechanika ptynéw 1 1 5 60 30 30 0 0 30( 30
10. 0 0 0 0 0
11. 0 0 0 0 0
RAZEM 6 12 44 450 240 180 30 0 105/ 75{ 0] 0§90 ]| 75{15] o J45[{30|15f oJofoJofoJoJoO OfojJofoJofoJojojJojJo
180 180 90
egza- i K sem. I sem. 11 sem. I sem. IV sem. V. sem. VI sem. VII
mi- | 20| PKE pazem | w ¢ L P/s . - "
o | czert | ECTS wl C|lvulps|w|c|u|psfw]ce|u|psfw|c|L|eslw|c pisfwl| ¢|vLlpsfw]| ¢|L]|ps
180[135[ 30| 60] 90[135[ 15| 0 [45[60[15] 0o Jo |30 o[ oJ o[ oJoJoJoJoJoJof30]o[o]o
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1+2 7 | 29| 60| 825 345 360 60 60 205 240 120 ) 30
1 3 2 1 0 0 0
Liczba: zaliczen 13 7 3 1 0 0 2
pkt. ECTS 24 21 10 3 0 0 2
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019

B

Legenda:
W - wyktad
¢ - éwiczenia audytoryjne

| [ cezamin

- éwiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
- ¢wiczenia projektowe
- seminarium

- Zajgcia terenowe

h

ARKUSZ 2




4 ZATWIERDZONO
INSTYTUT POLITECHNICZNY PLAN STUDIOW NR 1/2 0 18/MKWPM/S UCHWALA SENATU NR X1/72/13
PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
i ) POZIOM STUDIQW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
IM. STANISEAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: METODY KOMPUTEROWE W PROJEKTOWANIU MASZYN
Liczba GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE
2 w tym sem. [ | sem. 11 | sem, 111 | sem. IV, | sem. V | sem. VI | sem. VII
2 E NAZWA PRZEDMIOTU egza-| . Ticzba godzin tygodniowo (semestr 1 - VIl po 15 tygodni)
° B “"| zali- | pkt. | Razem )
= ;i‘)‘w czen | ECTS w ¢ L /s W|C|L|P/S|W|C|L|P/SIW c’|L P/SIW ¢l P/SIW C|L|P/S|W|C|L|P/S|W|C|L|P/S
C. PRZEDMIOTY KIERUNKOWE
1. Podstawy konstrukcji maszyn [ 3 6 60 30 15 0 15 30|15 15
2. Podstawy konstrukeji maszyn II 1 3 6 75 30 15 15 15 30| 15| 15|15
3. Komputerowe wspomaganie projektowania 2 3 45 30 0 15 0 30 15
4, Nauka o materiatach 1 1 3 60 30 0 30 0 30 30
5. Inzynieria wytwarzania I 3 5 45 15 0 15 15 15 15|15
6. Inzynieria wytwarzania II 1 1 2 30 15 0 15 0 15 15
7. Termodynamika techniczna 2 3 30 15 0 15 0 15 15
8. Elektotechnika i elektronika 2 5 60 30 0 30 0 30 30
9. Automatyka i robotyka 2 2 30 15 0 15 0 15 15
10. Metrologia i systemy pomiarowe 2 5 45 30 0 15 0 30 15
11. Zarzadzanie $rodowiskiem i ekologia 1 1 15 15 0 0 0 15
12. Eksploatacja i niezawodno$¢ 1 1 4 45 30 15 0 0 30| 15
13. Grafika inzynierska 3 6 75 15 0 30 30 |15 30{30
14. 0 0 0 0 0
15. 0 0 0 0 0
16. 0 0 0 0 0
17. 0 0 0 0 0
18. 0 0 0 0 0
19. 0 0 0 0 0
20. 0 0 0 0 0
21. 0 0 0 0 0
22. 0 0 0 0 0
RAZEM 4 26 51 615 300 45 195 75 15 0_530 30] 60 0O 03[] 0 ]105| 3[]21:5 30105 1521075 150 0f 0 0fo0]1s5 03015 0ojJojofoj]o
egza | i | pie . w . f o s sem. | sem. I sem. 111 sem. IV sem. V sem. VI sem. VI
o | ceen | ECTS [ T / WC|Lp/swCLp/swCLp/swCLp/swCLp/sw C|LP/5WC’LP/5
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1+2+3 11| 55 | 111 1440 | 645 | 405 | 255 | 135 [A2sluasleo] solusoluas]as] o Jiso] ool 6o solros]ast7s[as] o] ol o] olsfofas]o]s0] of0]o
ino 1 3 3 4 0 0 0
Liczba: zaliczen 16 12 12 8 0 2 2
pkt. ECTS 30 30 30 17 0 2 2
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019
Legenda:
W - wyktad
C - éwiczenia audytoryjne
L - Ewiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S - seminarium
T - zajgcia terenowe
- egzamin
ARKUSZ 3




4 ZATWIERDZONO
INSTYTUT POLITECHNICZNY PLAN STUDIOW NR 1/2 0 18/MKWPM/S UCHWALA SENATU NR XI/72/13
PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
. i POZIOM STUDI}’)W: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: METODY KOMPUTEROWE W PROJEKTOWANIU MASZYN
Liczha GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE
s 4 w tym sem. I I sem. 11 | sem. I | sem. IV, | sem. V | sem. VI | sem. VII
2 E NAZWA PRZEDMIOTU egza-| .. Ticzba godzin tygodniowo (semestr I - VI po 15 tygodni)
: = | zali- | pkt. | Razem
= :(‘)‘W czei | ECTS w ¢ L /s W|(Z|L|P/S|W|(Z|L|P/SIW c’|L P/SIW ¢l P/SIW C|L|P/S|W|C|L|P/S|W|C|L|P/S
D. PRZEDMIOTY SPECJALNOSCIOWE
1. Wybrane elementy dynamiki maszyn 2 2 30 15 15 0 0 15|15
2. Komputerowe wspomaganie projektowania 3 6 75 30 0 30 15 30 30|15
3. Programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie 2 3 45 30 0 15 0 30 15
4, Sieci komputerowe 2 2 30 15 0 15 0 15 15
5. Jezyki programowania 1 1 5 75 30 0 45 0 30 45
6. Grafika komputerowa 1 1 4 45 15 0 30 0 15 30
7. Metoda elementow skonczonych i brzegowych 1 2 6 90 30 15 45 0 30( 15|45
8. Metody numeryczne | 2 4 60 30 30 0 0 30{ 30
9. Metody numeryczne I1 1 1 5 60 30 0 30 0 30 30
10. Metody komputerowe w statyce konstrukeji I 2 2 30 15 15 0 0 15[ 15
11. Metody komputerowe w statyce konstrukeji 11 1 1 3 45 15 0 30 0 15 30
12. Metody komputerowe w dynamice konstrukeji [ 3 4 60 30 15 15 0 30|15|15
13. Metody komputerowe w dynamice konstrukeji IT 1 1 3 60 30 0 30 0 30 30
14. Projektowanie uktadéw hydraulicznych 2 2 30 15 0 15 0 15 15
15. Modelowanie matematyczne w inzynierii mechanicznej 1 2 5 75 30 15 30 0 30(15] 30
16. Mechanika ptynéw - metody komputerowe 1 2 5 75 30 15 30 0 30| 15|30
17. Projektowanie wymiennikéw ciepta 2 2 30 15 0 15 0 15 15
18. Systemy przeksztatcen symbolicznych 2 4 45 15 0 30 0 15 30
19. Metodologia pracy dyplomowej 1 1 15 0 0 0 15 15
20. Seminarium dyplomowe | 1 1 15 0 0 0 15 15 | | |
21. Seminarium dyplomowe 11 1] 3 60 0 0 0 60 [ [ feo
22. Praca dyplomowa 15 Obrona
23. Praktyka zawodowa I 4 4 tygodnie
24. Praktyka zawodowa II 8 8 tygodnie
25. 0 0 0 0 0
26. 0 0 0 0 0
27. 0 0 0 0 0
28. 0 0 0 0 0
29. 0 0 0 0 0
30. 0 0 0 0 0
31. 0 0 0 0 0
RAZEM s | 36| 99 | 1050 | 420 120 405 105 J0TofoJoJoToJoJoJofoJoJoJeo 301 545 0 [165] 303 ;80 15 [120 603 090 30 75 022590 60
egza-| o | pie, ) sem. I sem. 11 sem. I sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
mi- . Razem w C L P/S - A 4 4 4 4 4
now | c7e | ECTS w| ¢ | L|psfw| c|u|psfw|c|rL|psfw|c|L|psfw]|c | L(p/sfw|C|L|psfw|fcC|L(ps
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1424344 19 | 91 | 210 2490 | 1065 | 525 660 240 125 13;{]‘_060 90 [150 13; 6&5 0 [150 9(; 060 30 | 165 75‘57;20 15 [ 165 303]ﬁ1)so 15 [135 603 l1)05 30 | 105 02 590 60
1 3 3 5 3 2 2
Liczba: zaliczen 16 12 12 11 13 13 9
pkt. ECTS 30 30 30 30 30 30 30
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019
Legenda:
W - wyktad
C - ¢wiczenia audytoryjne
L - éwiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
N - seminarium
T - zajecia terenowe
Zamin
ARKUSZ 4




PLAN STUDIOW NR 1/2018/MKWPM/NS i
INSTYTUT POLITECHNICZNY / / / UCHWALA SENATU NR XI/72/13
PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA NIESTACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPEC]ALNOSC: METODY KOMPUTEROWE W PROJEKTOWANIU MASZYN
= . GODZINY ROZKLAD ZAJEC w SEMESTRZE
g Liczba
£ w tym sem. | sem. 11 | sem. 11T | sem. IV sem. V | sem. VI | sem. VII
= NAZWA PRZEDMIOTU egza- . Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
2 .| zali- | pkt. | Razem w ¢ L /s - - - - - - -
B :)1” czef | ECTS W|C|L|P/S|W|C|L|P/S|W|C|L P/SlW ¢ P/SlW C|L|P/S|W|C|L|P/S|W|C|L|P/S
A. PRZEDMIOTY OGOLNE
1. Promocja zdrowia i kultury fizycznej 1 0 20 20 0 0 0 20
2. Jezyk obcy 1 1 1 30 0 30 0 0 30
3. Jezyk obcy 11 1 1 30 0 30 0 0 30
4. Jezyk obcy III 1 1 30 0 30 0 0 30
5. Jezyk obcy IV 1 1 30 0 30 0 0 30
6. Jezyk obcy egzamin E2 1 2 0 0 0 0 0 E
7. Technologia informacyjna 2 4 45 15 0 30 0 15 30
8. Rozwdj zréwnowazony* 2 2 30 15 0 0 15 |15 15
9. Zarzadzanie i prowadzenie dziatalno$ci gospodarczej* 2 2 30 15 0 0 15 |15 15
10. Psychologia* 2 2 30 15 0 0 15 15 15
11. Edukacja techniczna* 2 2 30 15 0 0 15 |15 15
12. Ochrona wiasnoéci intelektualnej 1 1 9 9 0 0 0 9
13. Bezpieczenstwo i higiena pracy z ergonomia 1 1 9 9 0 0 0 9
14. 0 0 0 0 0
75]130]30[60]20[30| 0 0 0]130[ 0 0 0130 0 0 0 0 0 0 0 0 0118 0 0 0
RAZEM 1 17 | 16 323 113 120 30 60 To5 50 30 30 18
egza- . sem. I sem. IT sem. ITT sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
io | 7l Pkt em | W ¢ L P/S p ; ; p p
::,);’czer'nECTS wl c|L|pslw|c|L|pslw|c|rL]|pslw|c pslw| ¢l uifps|wlc|ulps|w|cl|rlps
75|30 30] 60| 20[ 30 0] 0| 0[30] 0] o] 030 0OJo[o[oJoloJo[o[oJ18[0o[ 00
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1 1 17 | 16 | 323 113 120 30 60 195 50 30 30 18
egzaminow 0 0 0 1 0 0 0
Liczba: zaliczen 7 2 1 1 0 0 2
pkt. ECTS 9 1 1 3 0 0 2
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019
* przedmiot w ramach grupy przedmiotéw humanistycznych do wyboru dwa przedmioty z czterech
Legenda:
W -wyktad
C - ¢wiczenia audytoryjne
L - ¢wiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S - seminarium
T - zajecia terenowe
_- - egzamin
ARKUSZ 1




INSTYTUT POLITECHNICZNY

PLAN STUDIOW NR 1/2018/MKWPM/NS

ZATWIERDZONO
UCHWALA SENATU NR X1/72/13

PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
. ) POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA NIESTACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: METODY KOMPUTEROWE W PROJEKTOWANIU MASZYN
Liczba GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE
o w tym sem. I | sem. IT | sem. IIT | sem. IV sem. V | sem. VI | sem. VII
28 NAZWA PRZEDMIOTU egza- . Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
S = .| zali- | pkt. | Razem w ¢ L P/S - - - - - - -
= :;‘w czen | ECTS WICILIP/SIWICILIP/SIW CIL P/SIW ¢| L P/SIW CIL P/S|W|C|L|P/S|W|C|L|P/S
B. PRZEDMIOTY PODSTAWOWE
1. Matematyka [ 1 1 6 60 30 30 0 0 30| 30
2. Matematyka II 1 1 6 60 30 30 0 0 30| 30
3. Fizyka 2 4 45 30 15 0 0 30|15
4. Fizyka Il 1 1 5 30 15 0 15 0 15 15
5. Mechanika techniczna [ 2 5 30 15 15 0 0 15[ 15
6. Mechanika techniczna I 1 1 4 30 15 15 0 0 15| 15
7. Wytrzymato$¢ materiatow | 2 5 30 15 15 0 0 15|15
8. Wytrzymato$¢ materiatéw 11 1 1 4 30 15 0 15 0 15 15
9. Mechanika ptynéw 1 1 5 60 30 30 0 0 30( 30
10. 0 0 0 0 0
11. 0 0 0 0 0
RAZEM 6 12 44 375 195 150 30 0 75 6[)l 5[) 0175 601 015 0 ]45] 30 015 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
egza- . sem. I sem. IT sem. IIT sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
i | 2| PR pgem | w ¢ L P/S . p . . .
l::,'ilvczeﬁECTS wilelLfpslw|c|L|psfw|c|lL|pslw|c|rlpsfw|]ce|rn|pslw|ce|r|psfw|c|L|ps
150 90 [30[ 60 95[90[ 15[ o [45[60[15[ o J o [30[ o[ oJ o[ oJoJoJoJoJoJ]o]18[o[ o] o
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1+2 7 29 60 698 308 270 60 60 330 200 120 30 18
ow 1 3 2 1 0 0 0
Liczba: zaliczen 12 7 3 1 0 0 2
pkt. ECTS 24 21 10 3 0 0 2
UWAGI: 0Ob je od roku akademickiego: 2018/2019
Legenda:
W - wyktad
¢ - ¢wiczenia audytoryjne
L - ¢wiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S - seminarium
T - zajecia terenowe

_- - egzamin

ARKUSZ 2




Z ZATWIERDZONO
INSTYTUT POLITECHNICZNY PLAN STUDIOW NR 1/2 0 18/MKWPM/NS UCHWALA SENATU NR XI1/72/13
PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
. . POZIOM STUDI‘OW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA NIESTACJONARNE
IM. STANISEAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: METODY KOMPUTEROWE W PROJEKTOWANIU MASZYN
Liczha GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE
o w tym sem. I | sem. IT | sem. IIT | sem. IV | sem. V | sem. VI | sem. VII
S E NAZWA PRZEDMIOTU egz.a- zali- | pkt. | Razem j Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
= | caeit | EcTs w ¢ L P/s WICILIP/SIWICILIP/SIW CIL P/SIW ¢l P/SIW CIL P/S|W|C|L|P/S|W|C|L|P/S
C. PRZEDMIOTY KIERUNKOWE
1. Podstawy konstrukcji maszyn I 3 6 60 30 15 0 15 30|15 15
2. Podstawy konstrukcji maszyn II 1 3 6 75 30 15 15 15 30| 15[ 15|15
3. Komputerowe wspomaganie projektowania 2 3 45 30 0 15 0 30 15
4, Nauka o materiatach 1 1 3 60 30 0 30 0 30 30
5. Inzynieria wytwarzania I 3 5 45 15 0 15 15 15 15|15
6. Inzynieria wytwarzania I1 1 1 2 30 15 0 15 0 15 15
7. Termodynamika techniczna 2 3 30 15 0 15 0 15 15
8. Elektotechnika i elektronika 2 5 60 30 0 30 0 30 30
9. Automatyka i robotyka 2 2 30 15 0 15 0 15 15
10. Metrologia i systemy pomiarowe 2 5 45 30 0 15 0 30 15
11. Zarzadzanie $srodowiskiem i ekologia 1 1 15 15 0 0 0 15
12. Eksploatacja i niezawodnos¢ 1 1 4 45 30 15 0 0 30|15
13. Grafika inzynierska 2 6 75 15 0 30 30 |15 30( 30
14. 0 0 0 0 0
15. 0 0 0 0 0
16. 0 0 0 0 0
17. 0 0 0 0 0
18. 0 0 0 0 0
19. 0 0 0 0 0
20. 0 0 0 0 0
21. 0 0 0 0 0
22. 0 0 0 0 0
RAZEM " 25 51 615 300 45 195 75 15[ 0 '530 3060 O 030 0 J105 3021045 30 )105 1521075 151 0 0 0 0115[ 0 015 0 0 0 0 0
egza-| i pkt. | sem. I sem. IT sem. IIT sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
;g:lczeﬁECTSRazemw ¢ L PIStwlelu|os|w|e|loles|wle|u ps|w|eli|es|w]eloles|w|]e|nles|w|elr]|es
PODSUMOWANIE ARKUSZA 14243 11 | 54 | 11| 1313 | 608 315 255 135 |25 9(;0550 90 | 155 902;045 0 | 150 903 050 30 | 105 4524075 15/ 0] 0] 0] 0]15 03015 0 | 18 0180 0
inéw 1 3 3 4 0 0 0
Liczba: zaliczen 15 12 12 8 0 2 2
pkt. ECTS 30 30 30 17 0 2 2
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019
Legenda:
W -wyktad
C - ¢wiczenia audytoryjne
L - ¢wiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S - seminarium
T - zajecia terenowe
_- - egzamin
ARKUSZ 3




INSTYTUT POLITECHNICZNY

PLAN STUDIOW NR 1/2018/MKWPM/NS

ZATWIERDZONO
UCHWALA SENATU NR X1/72/13

PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
. . POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA NIESTACJONARNE
IM. STANISEAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: METODY KOMPUTEROWE W PROJEKTOWANIU MASZYN
Liczha GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE
£ 3 w tym sem. I | sem. IT sem. IIT | sem. IV sem. V | sem. VI | sem. VII
2 E NAZWA PRZEDMIOTU egza- . Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
S . zali- | pkt. | Razem A
= :;‘w czen | ECTS w ¢ L P/s W|C|L|P/S|W|C|L|P/s|w c’|L P/SlW ¢l P/SlW C|L P/s|w|c'|L|p/s|w|c'|L|p/s
D. PRZEDMIOTY SPECJALNOSCIOWE
1. Wybrane elementy dynamiki maszyn 2 2 18 9 9 0 0 919
2. Komputerowe wspomaganie projektowania 3 6 54 18 0 18 18 18 18| 18
3. Programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie 2 3 18 9 0 9 0 9 9
4. Sieci komputerowe 2 2 18 9 0 9 0 9 9
5. Jezyki programowania 1 1 5 45 18 0 27 0 18 27
6. Grafika komputerowa 1 1 4 36 18 0 18 0 18 18
7. Metoda element6éw skonczonych i brzegowych 1 2 6 54 27 9 18 0 27| 9|18
8. Metody numeryczne | 2 4 27 9 18 0 0 9|18
9. Metody numeryczne II 1 1 5 27 9 0 18 0 9 18
10. Metody komputerowe w statyce konstrukeji [ 2 2 27 9 18 0 0 9 |18
11. Metody komputerowe w statyce konstrukgji Il 1 1 3 27 9 0 18 0 9 18
12. Metody komputerowe w dynamice konstrukcji [ 3 4 36 18 9 9 0 18/ 9] 9
13. Metody komputerowe w dynamice konstrukeji Il 1 1 3 18 9 0 9 0 9 9
14. Projektowanie uktadéw hydraulicznych 2 2 18 9 0 9 0 9 9
15. Modelowanie matematyczne w inZynierii mechanicznej 1 2 5 27 9 9 9 0 9199
16. Mechanika ptynéw - metody komputerowe 1 2 5 45 18 9 18 0 18( 9 | 18
17. Projektowanie wymiennikow ciepta 2 2 18 9 0 9 0 9 9
18. Systemy przeksztatcen symbolicznych 2 4 18 9 0 9 0 9 9
19. Metodologia pracy dyplomowej 1 1 9 0 0 0 9 9
20. Seminarium dyplomowe | 1 1 9 0 0 0 9 9
21. Seminarium dyplomowe II 1 3 36 0 0 0 36 36
22. Praca dyplomowa 15 Obrona
23. Praktyka zawodowa I 4 4 tygodnie
24. Praktyka zawodowa Il 8 8 tygodnie
25. 0 0 0 0 0
26. 0 0 0 0 0
RAZEM 8 36 99 585 225 81 207 72 0 0 L 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0|27 18_227 0199 1822590 18| 63 45l l45 18 36 011745 36
egzva- sali- | pkt. N w ¢ L b/s sem. I sem. IT sem. ITT sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
:(‘)‘W czen | ECTS | orem wile|ulpslw|e|lo|es|w| el pslwlel|nlpslw|]elu|es|lw|eln(|pslw|elr|ps
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1+2+3+4 19 | 90 | z10| 1898 | 833 396 462 207 |15 9(; 560 90 [ 155 902 3(;15 0 [150 903 050 30 [132 5331;02 15] 99 1822590 18] 78 452 160 18| 54 01 545 36
inow 1 3 3 5 3 2 2
Liczba: zaliczen 15 12 12 11 13 13 9
pkt. ECTS 30 30 30 30 30 30 30
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019
Legenda:
W - wyktad
C - ¢wiczenia audytoryjne
L - twiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S - seminarium
T - Zajecia terenowe
_- - egzamin
ARKUSZ 4




PLAN STUDIOW NR 1/2018/IP/S oy sonATO AR 8
INSTYTUT POLITECHNICZNY UCHWALA SENATU NR XI/72/13
PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: INZYNIERIA PRODUKCJI
z Liczba GODZINY ROZKLAD ZAJEC w SEMESTRZE
5 w tym sem. I | sem. 11 | sem. 111 | sem. IV | sem. V | sem. VI | sem. VII
N NAZWA PRZEDMIOTU egza- . Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
g .| zali- [ pkt. | Razem w ¢ L P/ - - - - - -
8 :;N czen | ECTS wl ILIP/SIWICILIP/SIWICIL P/SIW ¢|lL P/SIW C|L|P/S|W|C|L|P/S|W|C|L|P/S
A. PRZEDMIOTY OGOLNE
1. Wychowanie fizyczne 1 0 60 0 60 0 0 30 30
2. Jezyk obcy | 1 1 30 0 30 0 0 30
3. Jezyk obcy 1 1 1 30 0 30 0 0 30
4. Jezyk obcy III 1 1 30 0 30 0 0 30
5. Jezyk obcy IV 1 1 30 0 30 0 0 30
6. Jezyk obcy egzamin E2 1 2 0 0 0 0 0 E
7. Technologia informacyjna 2 4 45 15 0 30 0 15 30
8. Rozwdj zréwnowazony* 2 2 30 15 0 0 15 |15 15
9. Zarzadzanie i prowadzenie dziatalnosci gospodarczej* 2 2 30 15 0 0 15 |15 15
8. Psychologia* 2 2 30 15 0 0 15 |15 15
9. Edukacja techniczna* 2 2 30 15 0 0 15 |15 15
10. Ochrona wtasnosci intelektualnej 1 1 15 15 0 0 0 15
11. Bezpieczeristwo i higiena pracy z ergonomia 1 1 15 15 0 0 0 15
12 0 0 0 0 0
751 60]|30[60] 0]60] 0OfO0JO|30[0f[O0JoOof30[0]J]oJo[O]O[OoOJo]o]Jo[oJ30]0]o0fo
RAZEM 1 17 16 375 105 180 30 60 225 0 30 30 30
egza- . sem. I sem. IT sem. IIT sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
mi- | 20| PKE pagem | w ¢ L P/s .
now czen | ECTS Wl C|L|P/SfW| C|L|P/SfW| C|L|P/SfW|C]|L{(p/SfW|C|[L]|PSfW]|C|[L]|pP/SfW|C]|L|[P/S
75] 60 30[60] 0 [eo[ o[ o] o[30[o[oJo[30[o[oJoJoJoloJo[oJoJof3[o]o]o
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1 1 17 16 375 105 180 30 60 225 60 30 30 30
0 0 0 1 0 0 0
Liczba: zaliczen 8 2 1 1 0 0 2
pkt. ECTS 9 1 1 3 0 0 2
UWAGI: Obowigzuje od roku akademickiego: 2018/2019
* przedmiot w ramach grupy przedmiotéw humanistycznych do wyboru dwa przedmioty z czterech
Legenda:
W -wyklad
¢ - éwiczenia audytoryjne
L - ¢wiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - cwiczenia projektowe
N - seminarium
T - zajecia terenowe

_- - egzamin

ARKUSZ 1




INSTYTUT POLITECHNICZNY

PLAN STUDIOW NR 1/2018/IP/S

PROFIL KSZTALCENIA:
POZIOM STUDIOW:

PROFIL PRAKTYCZNY

STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie)

ZATWIERDZONO

UCHWALA SENATU NR XI/72/13

ZDNIA
20 CZERWCA 2013 ROKU

PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: INZYNIERIA PRODUKCJI
Liczba GODZINY ROZKLAD ZAJEC w SEMESTRZE
84 w tym sem. I sem. 11 | sem. 111 | sem. IV sem. V | sem. VI | sem. VII
2 E NAZWA PRZEDMIOTU egza-| . pkt. | Razem Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
oS ) - ) .
= :;N czef | ECTS w ¢ L /s WICILIP/SIWICILIP/SIW C'IL P/SIW ¢ LP/SIW C|L p/s|w|C|L|P/s|w|C|L|P/s
B. PRZEDMIOTY PODSTAWOWE
1. Matematyka [ 1 1 6 90 45 45 0 0 45| 45
2. Matematyka Il 1 1 6 75 30 45 0 0 30| 45
3. Fizyka I 2 4 45 30 15 0 0 30| 15
4. Fizyka I 1 1 5 30 15 0 15 0 15 15
5. Mechanika techniczna I 2 5 45 30 15 0 0 30( 15
6. Mechanika techniczna II 1 1 4 30 15 15 0 0 15| 15
7. Wytrzymato$¢ materiatéw I 2 5 45 30 15 0 0 30) 15
8. Wytrzymato$¢ materiatow II 1 1 4 30 15 0 15 0 15 15
9. Mechanika ptynow 1 1 5 60 30 30 0 0 30) 30
10. 0 0 0 0 0
11. 0 0 0 0 0
RAZEM 6 12 44 450 240 180 30 0 105/ 75] 0 019]75]15] 0145]30]15] 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
180 180 90
egza- i ki sem. I sem. IT sem. 1T sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
mi- | 20| PRE A pozem | w ¢ L P/s . « ¢
now czen | ECTS Wl C|L|P/SfW| C|[L|P/SfW| C|L|P/SfW|C|L(p/SfW|C|[L|P/SfW]| C|[L]|P/SfW| C]| L |[P/S
180[135[ 30 [ 60| 90[135[15] 0 | 45[60[15] 0 Jo[30[ o[ oJo[oJo[oJoJoJo[o[3[o]o[o
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1+2 7 29 60 825 345 360 60 60 205 240 120 30 30
oW 1 3 2 1 0 0 0
Liczba: zaliczen 13 7 3 1 0 0 2
pkt. ECTS 24 21 10 3 0 0 2
UWAGI: Obowigzuje od roku akademickiego: 2018/2019

HvvrCos

Legenda:

- wyktad

- twiczenia audytoryjne
- twiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
- twiczenia projektowe
- seminarium

- Zajecia terenowe

- egzamin

ARKUSZ 2




INSTYTUT POLITECHNICZNY

PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA

IM. STANISLAWA STASZICA
w PILE

SPECJALNOSC:

PLAN STUDIOW NR 1/2018/IP/S

PROFIL KSZTALCENIA:
POZIOM STUDIOW:
FORMA STUDIOW:

PROFIL PRAKTYCZNY

STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie)
STUDIA STACJONARNE

MECHANIKA 1 BUDOWA MASZYN

INZYNIERIA PRODUKCJI

ZATWIERDZONO

UCHWALA SENATU NR XI/72/13

ZDNIA
20 CZERWCA 2013 ROKU

NAZWA PRZEDMIOTU

ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE

em. V | sem. VI | sem. VII

B
Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)

pkt. | Razem L P/s - - - - -
we e [ w] e[« o] w e oo e c o] w] ¢ ]+ [
PRZEDMIOTY KIERUNKOWE
Podstawy konstrukcji maszyn | 3 6 60 15 0 15
Podstawy konstrukcji maszyn I 3 6 75 15 15 15
Komputerowe wspomaganie projektowania 2 3 45 0 15 0
Nauka o materiatach 1 3 60 0 30 0
Inzynieria wytwarzania | 3 5 45 0 15 15
Inzynieria wytwarzania Il 1 2 30 0 15 0
Termodynamika techniczna 2 3 30 0 15 0
Elektotechnika i elektronika 2 5 60 0 30 0
Automatyka i robotyka 2 2 30 0 15 0 15 15
Metrologia i systemy pomiarowe 2 5 45 0 15 0
Zarzadzanie $rodowiskiem i ekologia 1 1 15 0 0 0
Eksploatacja i niezawodno$¢ 1 4 45 15 0 0
Grafika inzynierska 3 6 75 0 30 30
0 0 0 0 0
0 0 0 0 0
0 0 0 0 0
0 0 0 0 0
0 0 0 0 0
0 0 0 0 0
0 0 0 0 0
0 0 0 0 0
0 0 0 0 0
51| 615 | 300 | 45 | 195 | 75 00103151 0./951 020101010
pkt. oo w L b/s s’em ) s’em. VI s?m VII
ECTS clL|p/sfw| c|L|psfw| ¢ L|ps
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1+2+3 111 1440 255 | 135 olololalo sl olseloele
0 0 0
0 2 2
0 2 2

_- - egzamin

Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019

Legenda:

- wyktad

- ¢wiczenia audytoryjne
- twiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
- ¢wiczenia projektowe
- seminarium

- zajecia terenowe

Qv v os
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4 ZATWIERDZONO
INSTYTUT POLITECHNICZNY PLAN STUDIOW NR 1/2 O 18/IP/S UCHWALA SENATU NR XI/72/13
PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
. . POZIOM STUDI’(')W: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA STACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: B MF:CHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: INZYNIERIA PRODUKCJI
Liczba GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE
S w tym sem. I | sem. 11 I sem. 111 I sem. IV I sem. V | sem. VI | sem. VI
% B NAZWA PRZEDMIOTU egza- . Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni
S N zali- | pkt. | Razem .
= :;1” czen | ECTS w ¢ L P/S W|C|L|P/S|W|C|L|P/SIW c’|L P/SIW ¢l P/SIW C|L P/S|W|C|L|P/S|W|C|L|P/S
D. PRZEDMIOTY SPECJALNOSCIOWE
1 Maszyny i urzadzenia produkecji 2 3 60 30 0 30 0 30 30
2 Uktady napedowe maszyn 2 3 60 30 0 30 0 30 30
3 Hydraulika i pneumatyka maszyn 3 3 60 15 15 30 0 15 15] 30
4, Uktady elektryczne maszyn 2 4 60 30 0 30 0 30 30
5 Techniki wytwarzania - obrébka mechaniczna 1 1 5 60 30 0 30 0 30 30
6. Techniki wytwarzania - przetworstwo tworzyw sztucznych 1 1 4 60 30 0 30 0 30 30
7. Techniki wytwarzania - inzynieria spajania 1 1 4 60 30 0 30 0 30 30
8 Programowanie urzadzen technologicznych 3 6 75 30 0 30 15 30 30|15
9. Projektowanie proceséw produkcyjnych 3 6 75 30 30 0 15 3030 15
10. Automatyzacja i robotyzacja produkcji 1 1 5 60 30 0 30 0 30 30
11. Zintegrowane systemy produkcji CIM 1 2 4 60 30 0 15 15 30 15|15
12. Diagnostyka techniczna 2 4 60 30 0 30 0 30 30
13. Zarzadzanie procesami produkcji 1 2 5 60 30 15 0 15 30| 15 15
14. Logistyka przemystowa 1 3 5 60 15 30 15 0 15|30| 15
15. Ekonomika produkcji 2 3 45 15 30 0 0 15] 30
16. Podstawy prawne w dziatalnosci gospodarczej 2 3 45 30 15 0 0 30|15
17. Metodologia pracy dyplomowej 1 1 15 0 0 0 15 15
18. Seminarium dyplomowe I 1 1 15 0 0 0 15 15 | | |
19. Seminarium dyplomowe II 1 [ 3] 60 0 0 0 60 | T Teo
20. Praca dyplomowa 15 Obrona
21. Praktyka zawodowa I 4 4 tygodnie
22. Praktyka zawodowa II 8 8 tygodnie
23. 0 0 0 0 0
24. 0 0 0 0 0
25. 0 0 0 0 0
26. 0 0 0 0 0
27. 0 0 0 0 0
28. 0 0 0 0 0
RAZEM 7 35 99 1050 435 135 330 150 0 0 0 0 0 0 L 0 0 0 0 L 0 0175 151 090 0 |180 303 335 45105 452 075 451 75 4521030 60
egza- . sem. I sem. II sem. III sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
mi- | 78| PKC Y posem | w ¢ L P/S
o | €280 | ECTS w| c|Llpslw|c|rulpslw|c|rLlpslw]c|Lfpslw|c|L|psfw|c|rL]|psfw|c|L]|ps
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1424344 18 | 90 | 210| 2490 | 1080 | 540 585 285 195 132 060 90 | 150 13; ;5 0 [150 903 Dao 30 | 180 6(3'2;65 15 | 180 303 ;35 45 [120 453 (;)0 45| 105 4524030 60
ow 1 3 3 4 3 3 1
Liczba: zaliczen 16 12 12 15 12 9 8
pkt. ECTS 30 30 30 30 30 30 30
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019
Legenda:
W - wyktad
¢ - ¢wiczenia audytoryjne
L - twiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - (¢wiczenia projektowe
S - seminarium
T - zajecia terenowe
_- - egzamin
ARKUSZ 4




INSTYTUT POLITECHNICZNY

PLAN STUDIOW NR 1/2018/IP/NS

ZATWIERDZONO

UCHWALA SENATU NR X1/72/13

PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA NIESTACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: INZYNIERIA PRODUKCJI
B GODZINY ROZKLAD ZAJEC w SEMESTRZE
k] w tym sem. sem. V | sem. VI | sem. VII
o NAZWA PRZEDMIOTU egza- Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
g mi- pkt. | Razem ¢ L P/S - - - - - -
: e[ o] e[ o] ¢] v e[ o] e[ o] w] e[ Jow
A. PRZEDMIOTY OGOLNE
1. Promocja zdrowia i kultury fizycznej 1 0 20 0 0 0
2. Jezyk obcy 1 1 1 30 30 0 0 30
3. Jezyk obcy 11 1 1 30 30 0 0
4. Jezyk obcy 111 1 1 30 30 0 0
5. Jezyk obcy IV 1 1 30 30 0 0
6. Jezyk obcy egzamin E2 1 2 0 0 0 0
7. Technologia informacyjna 2 4 45 0 30 0 15 30
8. Rozwdj zréwnowazony* 2 2 30 0 0 15 |15 15
9. Zarzadzanie i prowadzenie dziatalno$ci gospodarczej* 2 2 30 0 0 15 |15 15
10. Psychologia* 2 2 30 0 0 15 |15 15
11. Edukacja techniczna* 2 2 30 0 0 15 |15 15
12. Ochrona wiasnoéci intelektualnej 1 1 9 0 0 0
13. Bezpieczenstwo i higiena pracy z ergonomia 1 1 9 0 0 0
14. 0 0 0 0
RAZEM 1 16 323 120 30 60 75 3[)1 )530 60 0jojojojo] o 0 L 0] 0
egz.a- pkt. . sem. I sem. V sem. VI sem. VII
o gcrs | Razem ¢ L PIS Ywl ¢ L |ps Llesslwl el |es ¢luless
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1 1 16 | 323 120 | 30 | eo 7213073010 e e i
egzaminow 0 0 0
zaliczen 7 0 2
pkt. ECTS 9 0 2
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019

* przedmiot w ramach grupy przedmiotéw humanistycznych do wyboru dwa przedmioty z czterech

HvuCos

Legenda:

- wyktad

- ¢wiczenia audytoryjne
- twiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
- ¢wiczenia projektowe
- seminarium

- zajecia terenowe

_- - egzamin
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INSTYTUT POLITECHNICZNY

PLAN STUDIOW NR 1/2018/IP/NS

ZATWIERDZONO
UCHWALA SENATU NR X1/72/13

PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
. ) POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA NIESTACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: INZYNIERIA PRODUKCJI
Liczba GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE
o w tym sem. I | sem. IT | sem. IIT | sem. IV sem. V | sem. VI | sem. VII
28 NAZWA PRZEDMIOTU egza- . Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
S = .| zali- | pkt. | Razem w ¢ L P/S - - - - - - -
= :;‘w czen | ECTS WICILIP/SIWICILIP/SIW CIL P/SIW ¢| L P/SIW CIL P/S|W|C|L|P/S|W|C|L|P/S
B. PRZEDMIOTY PODSTAWOWE
1. Matematyka [ 1 1 6 60 30 30 0 0 30| 30
2. Matematyka II 1 1 6 60 30 30 0 0 30| 30
3. Fizyka 2 4 45 30 15 0 0 30|15
4. Fizyka Il 1 1 5 30 15 0 15 0 15 15
5. Mechanika techniczna [ 2 5 30 15 15 0 0 15[ 15
6. Mechanika techniczna I 1 1 4 30 15 15 0 0 15| 15
7. Wytrzymato$¢ materiatow | 2 5 30 15 15 0 0 15|15
8. Wytrzymato$¢ materiatéw 11 1 1 4 30 15 0 15 0 15 15
9. Mechanika ptynéw 1 1 5 60 30 30 0 0 30( 30
10. 0 0 0 0 0
11. 0 0 0 0 0
RAZEM 6 12 44 375 195 150 30 0 75 6[)l 5[) 0175 601 015 0 ]45] 30 015 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
egza- . sem. I sem. IT sem. IIT sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
i | 2| PR pgem | w ¢ L P/S p . . .
l::,'ilvczeﬁECTS wilelLfpslw|c|L|psfw|c|lL|pslw|c|rlpsfw|]ce|rn|pslw|ce|r|psfw|c|L|ps
150 90 [30[ 60 95[90[ 15[ o [45[60[15[ o J o [30[ o[ oJ o[ oJoJoJoJoJoJ]o]18[o[ o] o
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1+2 7 29 60 698 308 270 60 60 330 200 120 30 18
inow 1 3 2 1 0 0 0
Liczba: zaliczen 12 7 3 1 0 0 2
pkt. ECTS 24 21 10 3 0 0 2
UWAGI: 0Ob je od roku akademickiego: 2018/2019
Legenda:
W - wyktad
¢ - ¢wiczenia audytoryjne
L - ¢wiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S - seminarium
T - zajecia terenowe

_- - egzamin
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4 ZATWIERDZONO
INSTYTUT POLITECHNICZNY PLAN STUDIOW NR 1/2 O 18/IP/NS UCHWALA SENATU NR XI1/72/13
PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
. ) POZIOM STUDI‘OW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA NIESTACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: INZYNIERIA PRODUKCJI
Liczha GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE
o w tym sem. I | sem. IT | sem. IIT | sem. IV | sem. V | sem. VI | sem. VII
S E NAZWA PRZEDMIOTU egz.a- zali- | pkt. | Razem j Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
= | caeit | EcTs w ¢ L P/s WICILIP/SIWICILIP/SIW CIL P/SIW ¢l P/SIW CIL P/S|W|C|L|P/S|W|C|L|P/S
C. PRZEDMIOTY KIERUNKOWE
1. Podstawy konstrukcji maszyn I 3 6 60 30 15 0 15 30|15 15
2. Podstawy konstrukcji maszyn II 1 3 6 75 30 15 15 15 30| 15[ 15|15
3. Komputerowe wspomaganie projektowania 2 3 45 30 0 15 0 30 15
4, Nauka o materiatach 1 1 3 60 30 0 30 0 30 30
5. Inzynieria wytwarzania I 3 5 45 15 0 15 15 15 15|15
6. Inzynieria wytwarzania I1 1 1 2 30 15 0 15 0 15 15
7. Termodynamika techniczna 2 3 30 15 0 15 0 15 15
8. Elektotechnika i elektronika 2 5 60 30 0 30 0 30 30
9. Automatyka i robotyka 2 2 30 15 0 15 0 15 15
10. Metrologia i systemy pomiarowe 2 5 45 30 0 15 0 30 15
11. Zarzadzanie $srodowiskiem i ekologia 1 1 15 15 0 0 0 15
12. Eksploatacja i niezawodnos¢ 1 1 4 45 30 15 0 0 30|15
13. Grafika inzynierska 2 6 75 15 0 30 30 |15 30( 30
14. 0 0 0 0 0
15. 0 0 0 0 0
16. 0 0 0 0 0
17. 0 0 0 0 0
18. 0 0 0 0 0
19. 0 0 0 0 0
20. 0 0 0 0 0
21. 0 0 0 0 0
22. 0 0 0 0 0
RAZEM " 25 51 615 300 45 195 75 15[ 0 '530 3060 O 030 0 J105 3021045 30 )105 1521075 151 0 0 0 0115[ 0 015 0 0 0 0 0
egza-| i pkt. | sem. I sem. IT sem. IIT sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
I:glv;czeﬁECTSRazem w ¢ L PIStwlelu|os|w|e|loles|wle|u ps|w|eli|es|w]eloles|w|]e|nles|w|elr]|es
PODSUMOWANIE ARKUSZA 14243 11 | 54 | 11| 1313 | 608 315 255 135 |25 9(;0550 90 | 155 902;045 0 | 150 903 050 30 | 105 4524075 15/ 0] 0] 0] 0]15 03015 0 | 18 0180 0
inéw 1 3 3 4 0 0 0
Liczba: zaliczen 15 12 12 8 0 2 2
pkt. ECTS 30 30 30 17 0 2 2
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019
Legenda:
W -wyktad
C - ¢wiczenia audytoryjne
L - ¢wiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
P - ¢wiczenia projektowe
S - seminarium
T - zajecia terenowe
_- - egzamin
ARKUSZ 3




4 ZATWIERDZONO
INSTYTUT POLITECHNICZNY PLAN STUDIOW NR 1/2 0 18/IP/NS UCHWALA SENATU NR XI1/72/13
PROFIL KSZTALCENIA: PROFIL PRAKTYCZNY ZDNIA
. ) POZIOM STUDIOW: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA (3/3,5-letnie, inzynierskie lub licencjackie) 20 CZERWCA 2013 ROKU
PANSTWOWA WYZSZA SZKOLA ZAWODOWA FORMA STUDIOW: STUDIA NIESTACJONARNE
IM. STANISLAWA STASZICA KIERUNEK: » MEECHANIKA I BUDOWA MASZYN
w PILE SPECJALNOSC: INZYNIERIA PRODUKCJI
Liczha GODZINY ROZKEAD ZAJEC w SEMESTRZE
£ 3 w tym sem. I | sem. IT | sem. IIT | sem. IV sem. V | sem. VI | sem. VII
§~ _:__% NAZWA PRZEDMIOTU egz.a- zali- | pkt. | Razem Liczba godzin tygodniowo (semestr I - VII po 15 tygodni)
= :;‘w czen | ECTS w ¢ L P/s W|C|L|P/S|W|C|L|P/s|w c’|L P/SlW ¢l P/SlW C|L P/s|w|c'|L|p/s|w|c'|L|p/s
D. PRZEDMIOTY SPECJALNOSCIOWE
1. Maszyny i urzadzenia produkcji 2 3 36 18 0 18 0 18 18
2. Uktady napedowe maszyn 2 3 36 18 0 18 0 18 18
3. Hydraulika i pneumatyka maszyn 3 3 36 9 9 18 0 91918
4. Uktady elektryczne maszyn 2 4 36 18 0 18 0 18 18
5. Techniki wytwarzania - obrébka mechaniczna 1 1 5 36 18 0 18 0 18 18
6. Techniki wytwarzania - przetworstwo tworzyw sztucznych 1 1 4 36 18 0 18 0 18 18
7. Techniki wytwarzania - inzynieria spajania 1 1 4 27 9 0 18 0 9 18
8. Programowanie urzadzen technologicznych 3 6 36 18 0 9 9 18 919
9. Projektowanie procesé6w produkcyjnych 3 6 36 18 9 0 9 18( 9 9
10. Automatyzacja i robotyzacja produkcji 1 1 5 36 18 0 18 0 18 18
11. Zintegrowane systemy produkcji CIM 1 2 4 36 18 0 9 9 18 919
11. Diagnostyka techniczna 2 4 36 18 0 18 0 18 18
14. Zarzadzanie procesami produkcji 1 2 5 36 18 9 0 9 18| 9 9
15. Logistyka przemystowa 1 2 5 27 9 18 0 0 9|18
17. Ekonomika produkcji 2 3 27 9 18 0 0 9118
18. Podstawy prawne w dziatalnosci gospodarczej 1 3 18 18 0 0 0 18
19. Metodologia pracy dyplomowej 1 1 9 0 0 0 9 9
20. Seminarium dyplomowe I 1 1 9 0 0 0 9 9
21. Seminarium dyplomowe II 1 3 36 0 0 0 36 36
22. Praca dyplomowa 15 Obrona
23. Praktyka zawodowa | 4 4 tygodnie
24. Praktyka zawodowa II 8 8 tygodnie
25. 0 0 0 0 0
26. 0 0 0 0 0
27. 0 0 0 0 0
28. 0 0 0 0 0
RAZEM 7 33 99 585 252 63 180 90 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 | 45 91 854 0 J108 921572 27| 63 271 336 27| 36 181 818 36
egza-| i pkt. sem. | sem. IT sem. IIT sem. IV sem. V sem. VI sem. VII
mi- , Razem w C L P/S A
o | czett | ECTS w| c|L|pssfw| clu|esfw|c|ules|lw|c|uleslwlc|rL|eslw|c|rleslw|c|r|ps
PODSUMOWANIE ARKUSZA 1424344 18 | 87 | z10| 1898 | 860 378 435 225 |65 9(; 560 90 | 155 902 )(;IS 0 [ 150 903 060 30 | 150 5434*1329 15 | 108 921672 27| 78 271 ;1 27 | 54 181 E.13 36
egzaminow 1 3 3 4 3 3 1
Liczba: zaliczen 15 12 12 15 12 9 8
pkt. ECTS 30 30 30 30 30 30 30
UWAGI: Obowiazuje od roku akademickiego: 2018/2019

Legenda:

- wyktad

- ¢wiczenia audytoryjne

- twiczenia laboratoryjne, lektorat jezykéw obcych
- ¢wiczenia projektowe

- seminarium

- zajecia terenowe

_- - egzamin

HvuCosg
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